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Clause de non-responsabilité

Les informations contenues dans ce document
peuvent être modifiées sans préavis et ne
doivent pas être interprétées comme un
engagement de la part d’ABB. La responsabilité
d’ABB ne saurait être engagée si ce document
devait contenir des erreurs.

© Copyright 2026 ABB

Tous droits réservés.

Marques de commerce

ABB et Relion sont des marques déposées
du groupe ABB. Toute autre marque ou tout
autre nom de produit mentionnés dans le
présent document peuvent être des marques
commerciales ou des marques déposées de
leurs détenteurs respectifs.

Conformité

Ce produit est conforme aux directives et règlements suivants.

Directives du Parlement européen et du Conseil :

• Compatibilité électromagnétique (CEM) Directive
2014/30/EU

• Directive basse tension 2014/35/UE
• Directive RoHS 2011/65/UE
• Directive RoHS (UE) 2015/863 modifiant l’Annexe II

Législations britanniques :

• Règlement de compatibilité électromagnétique, 2016
• Règlement relatif à l’équipement électrique (sécurité), 2016
• Règlement sur la restriction de l’utilisation de certaines

substances dangereuses dans les équipements électriques et
électroniques, 2012

Ces conformités résultent de tests conduits par ABB par la
tierce partie qui effectue des tests conformément à la norme
produit EN / BS EN 60255-26 de la directive / du règlement
CEM ainsi qu’aux normes produit EN / BS EN 60255-1 et EN /
BS EN 60255-27 de la directive basse tension / règlement de
sécurité.

La conception du produit est conforme aux normes
internationales de la série CEI 60255.
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Description

La solution de poste intelligent de contrôle-
commande et de protection pour les systèmes
électriques SSC600 est un dispositif intelligent
de poste secondaire conçu pour la protection,
le contrôle-commande, la mesure et la
supervision des postes secondaires publics
et des tableaux de distribution et des
équipements industriels. La conception du

1.
produit s’est inspirée de la norme CEI 61850
pour la communication et l’interopérabilité
des dispositifs d’automatisation des postes
secondaires. Il est entièrement intégrable avec
les DEI de la série Relion et les unités de fusion
conformes aux normes pour créer une solution
complète. Des fonctionnalités facultatives sont
disponibles au moment de la commande pour
les logiciels et le matériel, par exemple, des
packs d’applications spéciaux et des modules
de communication supplémentaires.

Figure 1. SSC600

Avec une conception revue en intégralité,
la série SSC permet de révéler la pleine
capacité de la norme CEI 61850 pour
la communication et l’interopérabilité des
dispositifs d’automatisation des postes.

L’appareil assure la protection principale des
lignes aériennes et des câbles d’alimentation
dans les réseaux d’alimentation. L’appareil est
également utilisé dans des applications où
un système de protection indépendant et
redondant est nécessaire.

En fonction des options de produit choisies,
l’appareil est adapté pour :

• la protection des lignes aériennes et des
câbles d’alimentation dans les réseaux
neutres isolés, compensés et solidement mis
à la terre par résistance.

• la protection, le contrôle, la mesure et la
supervision des moteurs asynchrones dédiés
à la fabrication et à la transformation.

• la protection et le contrôle
de transformateurs de puissance,
transformateurs élévateurs, y compris
les blocs alternateur-transformateur dans
les réseaux de distribution publics et
industriels.

• Protection du jeu de barres pour les tableaux
de distribution à moyenne tension

• Protection de la batterie de condensateur de
dérivation

Une fois que vous avez appliqué les réglages
spécifiques d’application au produit, ce dernier
peut être directement mis en service.

En plus du SSC600 clé en main, le produit de
protection centralisée est également disponible
sous forme de distribution logicielle pure –
SSC600 SW. Le SSC600 SW comprend les
mêmes fonctionnalités que le SSC600. Le
SSC600 SW est livré sous la forme d’une
machine virtuelle qui peut être installée sur les
hyperviseurs KVM ou VMware.

Le logiciel SSC600 peut être installé sur le
matériel informatique de votre choix. Tant que
les exigences minimales du HW sont satisfaites,
le SSC600 SW fonctionnera selon les mêmes
données techniques que le SSC600.

Fonctions de protection

Le produit offre une protection directionnelle et
non directionnelle contre les surintensités et les
surcharges thermiques ainsi qu’une protection
directionnelle et non directionnelle contre
les défauts de terre. Certaines options de
produits permettent d’utiliser une protection
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contre les défauts à la terre basée sur
l’admittance, ou les wattmètres en plus de
la protection directionnelle contre les défauts
à la terre. En outre, l’appareil dispose d’une
protection fine contre les défauts de terre,
d’une protection contre les discontinuités de
phase, d’une protection contre les défauts
de terre transitoires / intermittents, d’une
protection contre les surtensions et les
sous-tensions, d’une protection contre la
surtension résiduelle, une protection contre
les sous-tensions directes et une protection
contre les surtensions inverses. La protection
de fréquence, dont la protection contre
les surfréquences, les sous-fréquences et la
protection à gradient de fréquence, est offerte
avec les appareils dotés de certaines options
de produit. L’appareil intègre également des
fonctions facultatives de réenclenchement
automatique tripolaire multicycle pour les
lignes aériennes d’alimentation. À partir de
la version 1.5, le SSC600 offre également
une protection différentielle de ligne pour un
maximum de 4 lignes.

L’appareil comprend une protection
différentielle triphasée de transformateur, un
seuil (polarisé) stabilisé multipente et un
seuil instantané permettant une protection
rapide et sélective contre les courts-circuits
entre phases, les défauts entre spires et
les douilles de contournement. En plus de
la seconde retenue harmonique, un blocage
avancé basé sur les ondes garantit la stabilité
lors de l’énergisation du transformateur et une
retenue aux harmoniques de rang 5 assure
une bonne protection de la stabilité lors d’une
surexcitation modérée des transformateurs de
puissance.

Une fine protection limité contre les défauts
à la terre complète la protection différentielle
globale en assurant la détection de défauts
monophasés de terre, même à proximité
du point neutre de mise à la terre du
transformateur. Le schéma numérique de basse
impédance peut être utilisé pour la protection
des enroulements du transformateur. En
cas d’utilisation d’une protection contre les
défauts à la terre à basse impédance, il
n’est pas nécessaire d’utiliser des résistances
de stabilisation ou des varistances et,
comme avantage supplémentaire, le rapport
de transformation des TC neutres de mise
à la terre peut être différent de celui des
transformateurs de courant de phase. En raison

de son caractère de protection de l’unité et
de sa sélectivité absolue, le défaut de terre
limité n’a pas besoin d’être temporisé avec
d’autres schémas de protection, ce qui permet
d’obtenir une élimination des défauts à grande
vitesse. L’appareil intègre également une
fonction de protection contre les surcharges
thermiques de protection, qui surveille la
contrainte thermique des enroulements du
transformateur pour éviter un vieillissement
prématuré de l’isolation des enroulements.
Plusieurs seuils de protection de secours contre
les courts-circuits, les surintensités de phase,
les courants inverses et les défauts à la terre
sont disponibles séparément pour les deux
côtés du transformateur de puissance. Une
protection contre les défauts à la terre basée
sur la tension résiduelle mesurée ou calculée
est également disponible. De plus, l’appareil
offre également une protection contre les
défaillances de disjoncteurs.

L’appareil offre toutes les fonctionnalités
nécessaires pour gérer le démarrage et
le fonctionnement normal du moteur, y
compris la protection et l’élimination des
défauts dans des situations anormales. Les
principales caractéristiques de l’appareil sont
la protection contre les surcharges thermiques,
la surveillance du démarrage du moteur, la
protection du rotor bloqué et la protection
contre les démarrages trop fréquents du
moteur. L’appareil comprend également une
protection non directionnelle contre les défauts
de terre, une protection contre les courants
inverses de phase déséquilibrés et une
protection à maximum de courant de secours.
En outre, l’appareil offre une protection contre
le blocage du moteur en fonctionnement,
une surveillance de perte de charge et une
protection contre les inversions de phase. Dans
certains entraînements de moteur d’importance
particulière, il doit être possible d’ignorer la
protection contre les surcharges thermiques
du moteur pour effectuer un démarrage
d’urgence d’un moteur chaud. Pour permettre
le démarrage d’urgence d’un moteur chaud, le
SSC600 offre une fonction de démarrage forcé.

Certaines options de produits offrent en outre
une protection contre les défauts de terre
basée sur l’admittance multifréquence, offrant
une protection sélective directionnelle contre
les défauts de terre pour les réseaux mis à la
terre à haute impédance. Le fonctionnement
est basé sur une mesure d’admission neutre
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multifréquence utilisant des composantes de
fréquence fondamentale et harmoniques en Uo
et Io. Un algorithme de filtrage spécial permet
d’obtenir une direction de défaut fiable et sûre,
même en cas de défaut de terre intermittent/en
cas de défaut à la terre. Il offre une très
bonne combinaison de fiabilité et de sensibilité
de protection avec une seule fonction pour
les défauts de terre faiblement ohmiques et
fortement ohmiques et pour les défauts de
terre transitoires et intermittents ou de remise
en marche.

Le SSC600 est également équipé en option
d’une protection contre les arcs électriques
du disjoncteur, du jeu de barres et du
compartiment des câbles du tableau de
distribution intérieur à enveloppe en métal.
La détection de la lumière doit être incluse
dans les dispositifs de niveau cellule. Une autre
option pour la protection du jeu de barres est la
protection différentielle du jeu de barres basée
sur la basse impédance, qui couvre jusqu’à
30 points de mesure du courant triphasé et
4 zones de protection.

Solutions ABB prises en charge

Les dispositifs intelligents de poste
secondaire SSC600, livrés avec le système de
surveillance et de contrôle d’électrification ABB
Ability™ ZEE600, constituent une solution en
parfaite conformité avec la norme CEI 61850
pour une distribution d’énergie fiable au
sein des réseaux de distribution publics
et industriels. Afin de faciliter l’ingénierie
du système, les dispositifs d’ABB sont
équipés de packs de connectivité. Les packs
de connectivité comprennent un ensemble
d’informations liées au logiciel et à l’appareil,
dont des modèles de schémas unifilaires et
un modèle complet de données d’appareil.
Le modèle de données inclut des listes
d’événements et de paramètres. Grâce aux
packs de connectivité, les appareils peuvent
être facilement configurés à l’aide du PCM600
et intégrés au ZEE600.

Les dispositifs intelligents de poste
secondaire SSC600 offrent une prise en
charge native conformément à la norme
CEI 61850 Édition 2, y compris la messagerie
horizontale, binaire et analogique GOOSE. En
outre, un bus de processus permettant la
réception et l’envoi des valeurs échantillonnées
est pris en charge. Contrairement au
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signalement fil-à-fil entre dispositifs, la
communication point à point sur un LAN
Ethernet commutateur offre une plate-forme
moderne et polyvalente pour la protection
des réseaux de distribution. L’approche du
système de protection mettant en œuvre
la norme CEI 61850 pour l’automatisation
des postes secondaires se caractérise, entre
autres, par une capacité de communication
rapide, une supervision continue de la
protection et de l’intégrité du système de
communication, et une flexibilité inhérente lors
de la reconfiguration et des mises à niveau.

Au niveau du poste secondaire, le ZEE600
utilise le contenu des données des dispositifs
pour améliorer les fonctionnalités du poste
secondaire. Le ZEE600 dispose d’une IHM Web
offrant un écran graphique personnalisable
réservé à la visualisation des schémas
synoptiques unifilaires pour les solutions de
cellule d’appareillage. L’IHM Web permet un
accès à distance aux dispositifs et processus
des postes secondaires, améliorant ainsi la
sécurité du personnel.

Le ZEE600 peut aussi fonctionner en tant
que passerelle et garantit une connectivité
homogène entre les dispositifs du poste
secondaire et les systèmes de contrôle et de
gestion au niveau du réseau.

Contrôle-commande

Le SSC600 intègre des fonctionnalités pour la
commande d’un disjoncteur via l’IHM Web ou au
moyen de commandes à distance. En plus de la
commande du disjoncteur, l’appareil est équipé
de blocs de commande destinés à la commande
de motorisation des sectionneurs ou du chariot
disjoncteur et à leurs indications de position.
En outre, l’appareil offre un bloc de commande
destiné à la commande de motorisation de la
commande du sectionneur de terre et de son
indicateur de position.

Deux entrées binaires physiques et deux sorties
binaires physiques sont nécessaires dans l’unité
de fusion de niveau des baies ou dans le
DEI (pas dans le SSC) pour chaque dispositif
primaire contrôlable mis en service.

Si le nombre d’entrées ou de sorties binaires
disponibles de l’unité de fusion ou du DEI choisi
n’est pas suffisant, un module d’entrée ou de
sortie externe, par exemple RIO600, peut être
intégré au DEI. Les entrées et sorties binaires

4.
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du module E/S externe peuvent être utilisées
pour les signaux binaires à durée critique
moindre de l’application.

Le SSC600 comprend un IHMW et un
schéma unifilaire (SLD) avec indicateur
de position pour les dispositifs primaires
concernés. Les schémas d’interverrouillage
requis par l’application sont configurés au
moyen du diagramme matriciel des signaux
ou de la configuration d’application du
PCM600. En fonction des options du produit,
l’appareil dispose également d’une fonction
de vérification de la synchronisation pour
s’assurer que la tension, l’angle de phase et
la fréquence de chaque côté d’un disjoncteur
ouvert remplissent les conditions pour une
interconnexion sûre de deux réseaux.

Mesures

Sur la base des flux de valeur échantillonnés
reçus, le SSC600 mesure en continu

• les courants de phase,
• les composants symétriques des courants,
• le courant résiduel et la tension résiduelle,

basés sur les mesures du bus de processus
reçues,

• la tension résiduelle,
• les tensions de phase,
• les composants de la séquence de tension et
• Fréquence

L’appareil calcule également la valeur de
demande du courant sur une période de temps
préréglée et sélectionnable par l’utilisateur, la
surcharge thermique de l’objet protégé et le
déséquilibre de phase sur la base du rapport
entre le courant inverse et le courant direct.

De plus, l’appareil offre une mesure triphasée
de la puissance et de l’énergie, y compris du
facteur de puissance.

Les valeurs mesurées sont accessibles à
distance via l’interface de communication
de l’appareil. Les valeurs peuvent aussi être
consultées localement ou à distance à l’aide de
l’IHM Web.

Qualité d’alimentation

Selon les normes EN, la qualité d’alimentation
est définie en fonction des caractéristiques de

5.

6.

la tension d’alimentation. Les transitoires, les
variations de tension de courte et de longue
de durée, les déséquilibres et les distorsions
linéaires sont les caractéristiques clés à prendre
en compte pour la définition de la qualité
d’alimentation. Les fonctions de contrôle de
la distorsion sont utilisées pour surveiller la
distorsion de la demande totale en courant et
la distorsion harmonique totale de la tension.

Le contrôle de la qualité d’alimentation est
un service essentiel que les services publics
peuvent fournir à leurs clients industriels et
principaux. Un tel système de surveillance peut
offrir des informations liées aux perturbations
du système et à leurs éventuelles causes.
Il peut également détecter les conditions
du problème dans le système avant que
les clients introduisent des réclamations,
que l’équipement défaille ou même qu’il
soit endommagé ou tombe en panne. Les
problèmes de qualité d’alimentation ne se
limitent pas au côté réseau du système. En
réalité, la majorité des problèmes de qualité
d’alimentation surviennent au sein même des
installations des clients. Ainsi, le contrôle de
la qualité d’alimentation n’est pas seulement
une stratégie de service clientèle efficace,
mais aussi une méthode visant à protéger la
réputation d’un service public en matière de
puissance et de service de qualité.

Le relais de protection possède les fonctions de
contrôle de la qualité d’alimentation suivantes.

• Variation de tension
• Déséquilibre de tension
• Harmoniques de courant
• Harmoniques de tension

Les fonctions de déséquilibre de tension et de
variation de tension sont utilisées pour mesurer
les variations de tension de courte durée et
pour contrôler les conditions de déséquilibre de
tension dans les réseaux de transmission et de
distribution de puissance.

Les fonctions d’harmoniques de courant et de
tension offrent une méthode de contrôle de la
qualité d’alimentation au moyen de la distorsion
des formes d’onde de courant et de tension.
Les fonctions garantissent une moyenne de
déplacement de 3 secondes à court terme et
une demande à long terme pour la distorsion
de la demande totale (TDD) et la distorsion
harmonique totale (THD).
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Les données historiques des mesures de
qualité d’alimentation sélectionnées peuvent
être visualisées sur l’IHMW du SSC600. Cette
fonctionnalité peut être utilisée pour analyser
les tendances à long terme ou pour identifier
les problèmes de qualité d’alimentation dans le
passé.

Enregistreur de perturbations

Le dispositif est équipé d’un enregistreur de
perturbations possédant jusqu’à 390 canaux de
signaux analogiques et 512 canaux de signaux
binaires.

Les canaux de signaux binaires peuvent être
paramétrés pour démarrer un enregistrement
sur le front montant ou descendant (ou les
deux) du signal binaire.

Normalement, les canaux binaires sont
paramétrés pour enregistrer des signaux
d’appareils externes ou internes, comme les
signaux de départ ou de déclenchement
des seuils du dispositif, ou les signaux de
commande ou de blocage externes. Pour
déclencher l’enregistrement, il est possible de
régler des signaux binaires de l’appareil, tels
que des signaux de protection du démarrage et
du déclenchement, ou un signal de commande
externe de l’appareil via une entrée binaire.
Les informations enregistrées sont stockées
dans une mémoire non volatile et peuvent être
téléchargées pour une analyse ultérieure des
défauts.

Le SSC600 comprend également une
fonctionnalité permettant de déclencher des
enregistrements de perturbations sur la
base d’anomalies indéterminées dans le
réseau électrique. Ces enregistrements peuvent
ensuite être utilisés en combinaison avec
l’intelligence artificielle pour réaliser des
analyses avancées, telles que la prédiction des
pannes.

7.

Journal des événements

Pour recueillir les informations liées à la
séquence des événements, le dispositif
comprend une mémoire non volatile ayant une
capacité de stockage de 100 000 événements
associés à des horodatages. La mémoire non
volatile conserve ses données même si l’appareil
perd temporairement son alimentation
auxiliaire. Le journal des événements facilite
l’analyse détaillée des défauts et des
perturbations des départs avant et après
leur apparition. L’énorme capacité réservée
au traitement et au stockage des données
et des événements dans le dispositif facilite
la demande croissante d’informations des
configurations de réseau futures.

Les informations liées à la séquence des
événements peuvent être consultées à distance
via l’interface de communication du dispositif.
Les informations peuvent aussi être consultées
localement ou à distance à l’aide de l’IHM Web.

Données enregistrées

L’appareil a la capacité de stocker les
enregistrements des 128 derniers événements
de défaut. Les enregistrements peuvent être
utilisés pour analyser les événements du
système d’alimentation. Chaque enregistrement
comprend, par exemple, le courant, la
tension, les valeurs d’angle et un horodatage.
L’enregistrement du défaut peut être déclenché
par le démarrage ou le signal de déclenchement
d’un bloc de protection, ou par les deux. Les
modes de mesures disponibles sont le DFT, le
RMS et le crête à crête. Les enregistrements
de défauts conservent les valeurs de mesure de
l’appareil au moment du démarrage de toute
fonction de protection. En outre, le courant
de demande maximum avec horodatage est
enregistré séparément. Les enregistrements
sont conservés dans la mémoire non volatile.

8.
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Figure 2. Aperçu des capacités d’enregistrement et d’événements

Surveillance de l’état de
l’équipement

Les fonctions de surveillance d’état de l’appareil
surveillent en permanence les performances et
l’état du disjoncteur. La surveillance comprend
le temps de charge du ressort, la pression
du gaz, le temps de parcours et le temps
d’inactivité du disjoncteur.

Les fonctions de surveillance fournissent
des données historiques opérationnelles sur
les disjoncteurs, qui peuvent être utilisées
pour planifier la maintenance préventive des
disjoncteurs.

De plus, l’appareil est équipé d’un compteur
d’heures de fonctionnement pour contrôler
le nombre d’heures de fonctionnement d’un
appareil protégé. Cela permet de programmer
la maintenance préventive de l’appareil en
fonction du temps.

Auto-surveillance

Le système d’auto-surveillance intégré au
dispositif contrôle en permanence l’état du
matériel de l’appareil et le fonctionnement
du logiciel de ce dernier. Tout défaut ou
dysfonctionnement détecté est utilisé pour
alerter l’opérateur.

Un défaut permanent du dispositif bloque les
fonctions de protection afin d’empêcher tout
fonctionnement incorrect.

10.

11.

Contrôle d’accès

Pour protéger l’appareil contre les accès
non autorisés et maintenir l’intégrité des
informations, l’appareil est doté d’un contrôle
d’accès basé sur les rôles, avec des mots
de passe individuels programmables pour
des utilisateurs et des rôles librement
configurables. Le contrôle d’accès s’applique à
l’IHM Web et au PCM600.

Communication avec la station

L’appareil prend en charge une gamme de
protocoles de communication, y compris
CEI 61850 Édition 1, Édition 2, DNP3 et
CEI 60870-5-104. Des informations et des
contrôles opérationnels sont disponibles au
moyen de ces protocoles.

Le protocole CEI 61850 est un élément central
du dispositif étant donné que l’application
de protection et de contrôle est entièrement
fondée sur le modèle de la norme. Le relais
prend en charge les versions Édition 2 et
Édition 1 de la norme. Avec la prise en
charge de Édition 2, l’appareil dispose du
dernier modèle de fonctionnalités pour les
applications de postes secondaires et de
la meilleure interopérabilité pour les postes
secondaires modernes. Il intègre également la
prise en charge complète de la fonctionnalité du
mode standard de l’appareil prenant en charge
différentes applications de test, y compris la
simulation, comme spécifié dans CEI 61850.

12.
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Les applications de contrôle peuvent utiliser
la nouvelle fonction d’autorité de contrôle de
station sûre et avancée.

La mise en œuvre du protocole de
communication CEI 61850 prend en charge les
fonctions de surveillance et de contrôle. En
outre, il est possible d’accéder aux réglages
des paramètres, aux enregistrements des
perturbations et aux enregistrements des
défauts en utilisant le protocole CEI 61850.
Les enregistrements des perturbations
sont disponibles pour n’importe quelle
application Ethernet sous le format de fichier
standard COMTRADE. L’appareil prend en
charge simultanément la mise en rapport
d’événements relatifs à jusqu’à cinq clients
différents sur le jeu de barres de la station.
L’appareil peut échanger des données avec
d’autres appareils en utilisant le protocole
CEI 61850.

Le dispositif peut envoyer des signaux binaires
et analogiques à d’autres dispositifs à l’aide
du profil GOOSE (événement générique de
poste orienté objet) répondant à la norme
CEI 61850-8-1. La messagerie GOOSE binaire
peut, par exemple, être utilisée pour donner
des ordres de commandes aux unités qui
fusionnent. Le dispositif répond aux exigences
de performance GOOSE pour les applications
de déclenchement dans les postes secondaires
de distribution, comme défini par la norme
CEI 61850 Édition 2 (<3 ms d’échange de
données entre les dispositifs). Le dispositif
prend aussi en charge l’envoi et la réception
des valeurs analogiques utilisant la messagerie
GOOSE. La messagerie GOOSE analogique
permet de transférer facilement des valeurs
de mesure analogiques via le bus du poste,
facilitant ainsi, par exemple, l’envoi des valeurs
de mesure entre les appareils lors du contrôle
des transformateurs fonctionnant en parallèle.

L’appareil prend également en charge le bus
de processus CEI 61850 en recevant des
valeurs échantillonnées de tensions et de
courants. Grâce à cette fonctionnalité, le
câblage galvanique entre les tableaux peut être
remplacé par une communication Ethernet. Les
valeurs mesurées sont reçues sous forme de

valeurs échantillonnées au moyen du protocole
CEI 61850-9-2 LE ou CEI 61869-9. Les appareils
SSC600 avec des applications basées sur le
bus de processus utilisent la norme IEEE 1588
pour une synchronisation d’horloge de grande
précision.

Pour une communication Ethernet redondante,
le relais doit disposer de deux interfaces
réseau à fibre optique ou de deux interfaces
réseau Ethernet à isolation galvanique, selon la
version du produit. La redondance du réseau
Ethernet peut être obtenue en utilisant le
protocole de redondance parallèle (PRP). En
plus de la communication de processus, le
SSC600 dispose d’interfaces Ethernet dédiées
pour l’IHMW en local, l’ingénierie et l’accès
à distance. La communication de protection,
principalement utilisée pour la protection
différentielle des lignes, dispose d’une interface
optique Ethernet dédiée.

La norme CEI 61850 spécifie la redondance
de réseau qui améliore la disponibilité du
système pour la communication du poste
secondaire. La redondance de réseau est
fondée sur des protocoles définis dans la
norme CEI 62439-3 : le protocole PRP. Ce
protocole peut surmonter l’échec d’une liaison
ou commuter avec un temps de permutation
égal à zéro. Dans le protocole, chaque nœud du
réseau possède deux ports Ethernet identiques
dédiés pour une connexion réseau. Le protocole
repose sur la duplication de toutes les
informations transmises et garantit un temps
de permutation égal à zéro si les liaisons ou
les interrupteurs défaillent, répondant ainsi à
toutes les exigences strictes en temps réel de
l’automatisation du poste secondaire.

Dans le protocole PRP, chaque nœud
de réseau est attaché à deux réseaux
indépendants fonctionnant en parallèle. Les
réseaux sont complètement séparés pour
assurer l’indépendance des échecs et peuvent
avoir différentes typologies. Les réseaux
fonctionnent en parallèle pour garantir leur
indépendance en cas de défaillance et un
contrôle continu de la redondance pour éviter
les défaillances.

SSC600 et SSC600 SW 2NGA000233 C
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Figure 3. Solution du protocole de redondance parallèle (PRP)

L’appareil peut être connecté à des systèmes
de communication Ethernet via le connecteur
RJ-45 (1000Base-TX) ou le connecteur LC à
fibre optique (1000Base-SX), selon la version du
produit.

L’appareil prend en charge la méthode de
synchronisation d’horloge de grande précision
suivante avec une résolution d’horodatage de

4 μs requise tout particulièrement dans les
applications bus de processus.

• Réception PTP (IEEE 1588) v2 (esclave) avec
profil d’alimentation

La précision requise de l’horloge grandmaster
est de +/-1 μs

Caractéristiques techniques

Table 1: Dimensions

Description Valeur

Largeur 440 mm / 17,3 pouces

Hauteur 88 mm / 3,4 pouces

Profondeur 220 mm / 8,6 pouces

Poids 6.0kg

Montage Montage en rack 2U (19 pouces), s’installe dans un rack 19 pouces stan-
dard

14.
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Table 2: Alimentation électrique

Description Variante haute tension Variante basse tension

Tension auxiliaire nominale Un 100...240 V CA   50 et 60Hz 36 à 72 VCC

100 à 240 VCC

Durée d’interruption maximale de la
tension auxiliaire CC sans réinitiali-
sation du dispositif

50 ms à Un

Variation de la tension auxiliaire 85...110 % de Un (85...264 VAC)

80...117 % de Un (80...280 VDC)

Seuil de démarrage

Puissance consommée 35 W (typique) 35 W (typique)

Ondulation de la tension auxiliai-
re DC

Max 10 % de la valeur CC (à une fréquence de 100 Hz)

Type de fusible

Table 3: Interfaces Ethernet

Interface Ethernet Protocole Câble Taux de transfert des
données

Tout Protocole TCP/IP Câble Ethernet standard
CAT 5 avec connecteur
RJ-45

1 000 Mbit/s

Table 4: Conditions environnementales

Description Valeur

Plage de températures de fonctionnement -20 à +55 °C (en continu)

Plage de températures de fonctionnement, courte du-
rée

-25 à +70 ºC (<16 h)1, 2

Humidité relative < 95 %, sans condensation

Pression atmosphérique

Altitude

Plage de températures de transport et de stockage -30...+85 ºC

1 Dégradation des performances du MTBF et de l’IHM en dehors de la plage de température de -25
à +55 ºC

2 Pour des dispositifs avec une interface de communication LC, la température de fonctionnement
maximale est de +70 ºC

SSC600 et SSC600 SW 2NGA000233 C
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Table 5: Compatibilité électromagnétique (EMC)

Description Référence à
la norme
CEI 61850-3

Exigence Test standard Test ports

Décharge électrostatique 6.7.3 Contact 6 kV

Air 8 kV

CEI 60255-26

CEI 61000-4-2

E

Émission rayonnée, champ
à radiofréquence électro-
magnétique 80 MHz -
3 000 MHz

6.7.3 AM 80 % 1 kHz, 10 V/m CEI 60255-26

CEI 61000-4-3

E

Transition électrique rapi-
de/onde oscillatoire

6.7.3 2 kV

1 kV

2 kV

CEI 60255-26

CEI 61000-4-4

A

B

D

Limiteur 6.7.3 ligne à la terre 2,0 kV

ligne à la ligne 1,0 kV

ligne à la terre 2,0 kV

CEI 60255-26

CEI 61000-4-5

A

A

B

Induit par champs de radio-
fréquence

6.7.3 AM 80 % 1 kHz, 10 V CEI 60255-26

CEI 61000-4-6

A. B, D

Champ magnétique de fré-
quence industrielle

6.7.3 30 A/m continu

300 A/m 3 s
CEI 60255-26

CEI 61000-4-8

E

Creux de tension

Interruptions de tension

6.7.3 0%/50 ms Critère A3

40 %/200 ms Critère C

70 %/500 ms Critère C

0 %/5000 ms Critère C

CEI 60255-26

CEI 61000-4-11

CEI 61000-4-29

A

Ondulation sur l’alimenta-
tion électrique CC

6.7.3 15 % de Un4 CEI 60255-26

CEI 61000-4-17

A

Vague oscillatoire amortie 6.7.3 2,5 kV CM

1,0 kV DM

1,0 kV CM

CEI 60255-26

CEI 61000-4-18

A

A

B

Émission conduite 6.7.3 Classe A CEI 60255-26

CISPR 22

A

Émission rayonnée 6.7.3 Classe A CEI 60255-26

CISPR 22

CISPR 11

E

Port :

A Entrée alimentation électrique principale

3 20 ms avec la variante à faible alimentation
4 Avec variante d’alimentation élevée
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B Port Ethernet

D Port terre fonctionnelle

H Boîtier

Table 6: Tests d’isolement

Description de l’essai IEEE 1613-2009 Exigence Test standard

Test diélectrique 5,2 2 kV, 0,5 kV IEEE 1613-2009 5,2

Test d’impulsion 5,3 5 kV IEEE 1613-2009 5,3

Table 7: Conditions mécaniques environnementales

Description de l’essai Référence à la norme
CEI 61850-3

Exigence Test standard

Réponse de vibration et
test d’endurance

6.10.1 Classe 1 CEI 60255-21-1

Test de réponse au choc 6.10.2 Classe 1 CEI 60255-21-2

Test d’endurance au choc 6.10.2 Classe 1 CEI 60255-21-2

Test de Bumb 6.10.2 Classe 1 CEI 60255-21-2

Test avec chaleur sèche -
Opérationnel

6.9.3,1 70 ºC Test BD CEI 60068-2-2

Test air froid - Opération-
nel

6.9.3,2 -20 ºC Test AD CEI 60068-2-1

Test avec chaleur sèche -
Température de stockage
maximale

6.9.3,3 85 ºC Test BB CEI 60068-2-2

Test air froid - Températu-
re de stockage minimale

6.9.3,4 -30 ºC Test AD CEI 60068-2-1

Test de changement de
température

6.9.3,5 70 ºC et -20 ºC Test NB CEI 60068-2-14

Test état fixe avec chaleur
humide

6.9.3,6 93 % humidité

40 ºC pendant 10 jours

CEI 60068-2-78 Test Cab

Table 8: Sécurité du produit

Description Référence

Directive LV 2014/30/UE

Standard EN 60255-1 (2010)

EN 60255-27 (2017)

Table 9: Conformité CEM

Description Référence

Directive CEM 2014/35/UE

Standard EN 60255-26 (2013)

SSC600 et SSC600 SW 2NGA000233 C
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Table 10: Conformité RoHS

Description

Conforme à la Directive RoHS 2011/65/UE

Table 11: Certification

Description

CE, FCC, CCC, niveau 4 d’électricité pour la Chine, CEI-61850-3, IEEE-1613, UL, CB, LVD

Fonctions de protection

Table 12: Protection à maximum de courant non directionnelle triphasée (PHxPTOC)

Caractéristique Valeur

Précision de fonc-
tionnement

PHLPTOC En fonction de la fréquence de courant mesurée : fn ± 2 Hz

± 1,5 % de la valeur définie ou ± 0,002 × In
PHHPTOC et PHIP-
TOC

±1,5 % de la valeur définie ou ± 0,002 × In (à des courants compris
entre 0,1 et 10 × In)

± 5,0 % de la valeur définie (à des courants compris entre 10 et
40 × In)

Temps de démarra-
ge5, 6

PHIPTOC :

Idéfaut = 2 × valeur de
démarrage Start va-
lue définie

Idéfaut = 10 × valeur
de démarrage Start
value définie

Minimum Typique Maximum

16 ms

11 ms

19 ms

12 ms

23 ms

14 ms

PHHPTOC et
PHLPTOC :

Idéfaut = 2 × valeur de
démarrage Start va-
lue définie

23 ms 26 ms 29 ms

Temps de réinitialisation Généralement 40 ms

Rapport de réinitialisation Généralement 0,96

Temps de retardement < 30 ms

Précision du temps de fonctionnement en
mode temps défini

± 1,0 % de la valeur définie ou ± 20 ms

Le tableau continue à la page suivante

15.

5 Fonctionnement défini Temps démarrage = 0,02 s, Type de courbe de fonctionnement = CEI
temps défini, Mode de mesure = défaut (dépend du seuil), courant avant défaut = 0,0 × In,
fn = 50 Hz, courant de défaut au niveau d’une phase avec fréquence nominale injecté à partir d’un
déphasage aléatoire, résultats basés sur la répartition statistique de 1 000 mesures

6 Inclut le temps de réponse du contact de sortie du signal
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Caractéristique Valeur

Précision du temps de fonctionnement en
mode temps inverse

± 5,0 % de la valeur théorique ou ± 20 ms 7

Suppression des harmoniques RMS : Aucune suppression

DFT : -50 dB à f = n × fn, où n = 2, 3, 4, 5,…

Crête à crête : Aucune suppression

P-to-P + backup : Aucune suppression

Table 13: Paramètres principaux de la protection à maximum de courant non directionnelle triphasée
(PHxPTOC)

Paramètre Fonction Valeur (plage) Seuil

Valeur de démarrage PHLPTOC 0,05…5,00 × In 0,01

PHHPTOC 0,10…40,00 × In 0,01

PHIPTOC 1,00…40,00 × In 0,01

Multiplicateur de temps PHLPTOC et PHHPTOC 0,05...15,00 0,01

Temporisation de fonc-
tionnement

PHLPTOC et PHHPTOC 40...200 000 ms 10

PHIPTOC 40...200 000 ms 10

Type de courbe de fonc-
tionnement8

PHLPTOC Temps constant ou temps inverse

Type de courbe : 1, 2, 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10, 11, 12, 13, 14, 15,
17, 18, 19

PHHPTOC Temps constant ou temps inverse

Type de courbe : 1, 3, 5, 9, 10, 12, 15, 17

PHIPTOC Temps constant

Table 14: Protection directionnelle à maximum de courant triphasée (DPHxPDOC)

Caractéristique Valeur

Précision de fonc-
tionnement

DPHLPDOC Suivant la fréquence de la tension/du courant mesuré : fn ± 2 Hz

± 1,5 % de la valeur définie ou ± 0,002 × In

± 1,5 % de la valeur définie ou ± 0,002 × Un Angle de phase : ± 2°

DPHHPDOC ±1,5 % de la valeur réglée ou ±0,002 ×In (à des courants compris en-
tre 0,1 et 10 ×In) ±5,0 % de la valeur réglée (à des courants compris
entre 10 et 40 ×In)

± 1,5 % de la valeur définie ou ± 0,002 × Un Angle de phase : ± 2°

Temps de démarrage
9, 10

Idéfaut = 2,0 × valeur
de démarrage Start
value définie

Minimum Typique Maximum

39 ms 43 ms 47 ms

Le tableau continue à la page suivante

7 Inclut le temps de réponse du contact de sortie puissant
8 Pour obtenir des informations supplémentaires, se reporter au tableau des caractéristiques de

fonctionnement
9 Mode de mesure et Grandeur pol = défaut, courant avant défaut = 0,0 × In, tension avant défaut

= 1,0 × Un, fn = 50 Hz, courant de défaut au niveau d’une phase avec fréquence nominale injecté à
partir d’un déphasage aléatoire, résultats basés sur la répartition statistique de 1 000 mesures

10 Inclut le temps de réponse du contact de sortie du signal
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Caractéristique Valeur

Temps de réinitialisation Généralement 40 ms

Rapport de réinitialisation Généralement 0,96

Temps de retardement < 35 ms

Précision du temps de fonctionnement en
mode temps défini

± 1,0 % de la valeur définie ou ± 20 ms

Précision du temps de fonctionnement en
mode temps inverse

± 5,0 % de la valeur théorique ou ± 20 ms11

Suppression des harmoniques DFT : -50 dB à f = n × fn, où n = 2, 3, 4, 5,…

Table 15: Paramètres principaux de la protection directionnelle à maximum de courant triphasée
(DPHxPDOC)

Paramètre Fonction Valeur (plage) Seuil

Valeur de démarrage DPHLPDOC 0,05…5,00 × In 0,01

DPHHPDOC 0,10…40,00 × In 0,01

Multiplicateur de temps DPHxPDOC 0,05...15,00 0,01

Temporisation de fonc-
tionnement

DPHxPDOC 40...200 000 ms 10

Mode directionnel DPHxPDOC 1 = Non directionnel -

2 = Direct

3 = Inverse

Angle caractéristique DPHxPDOC -179...180° 1

Type de courbe de fonc-
tionnement12

DPHLPDOC Temps constant ou temps inverse

Type de courbe : 1, 2, 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10, 11, 12, 13, 14, 15,
17, 18, 19

DPHHPDOC Temps constant ou temps inverse

Type de courbe : 1, 3, 5, 9, 10, 12, 15, 17

Table 16: Protection non directionnelle contre les défauts à la terre (EFxPTOC)

Caractéristique Valeur

Précision de fonc-
tionnement

EFLPTOC En fonction de la fréquence de courant mesurée : fn ± 2 Hz

± 1,5 % de la valeur définie ou ± 0,002 × In

Le tableau continue à la page suivante

11 Valeur de démarrage Start value maximale = 2,5 × In, Valeur de démarrage avec multiples dans
une fourchette de 1,5 à 20

12 Pour obtenir des informations supplémentaires, se reporter au tableau des caractéristiques de
fonctionnement
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Caractéristique Valeur

EFHPTOC et EFIPTOC ±1,5 % de la valeur définie ou ±0,002 × In

(à des courants compris entre 0,1 et 10 × In)

± 5,0 % de la valeur définie

(à des courants compris entre 10 et 40 × In)

Temps de démarra-
ge13, 14

EFIPTOC :

Idéfaut = 2 × valeur de
démarrage Start va-
lue définie

Idéfaut = 10 × valeur
de démarrage Start
value définie

Minimum Typique Maximum

16 ms

11 ms

19 ms

12 ms

23 ms

14 ms

EFHPTOC et EFLP-
TOC :

Idéfaut = 2 × valeur de
démarrage Start va-
lue définie

23 ms 26 ms 29 ms

Temps de réinitialisation Généralement 40 ms

Rapport de réinitialisation Généralement 0,96

Temps de retardement < 30 ms

Précision du temps de fonctionnement en
mode temps défini

± 1,0 % de la valeur définie ou ± 20 ms

Précision du temps de fonctionnement en
mode temps inverse

± 5,0 % de la valeur théorique ou ± 20 ms15

Suppression des harmoniques RMS : Aucune suppression

DFT : -50 dB à f = n × fn, où n = 2, 3, 4, 5,…

Crête à crête : Aucune suppression

Table 17: Paramètres principaux de la protection non directionnelle de terre (EFxPTOC)

Paramètre Fonction Valeur (plage) Seuil

Valeur de démarrage EFLPTOC 0,010…5,000 × In 0,005

EFHPTOC 0,10…40,00 × In 0,01

EFIPTOC 1,00…40,00 × In 0,01

Multiplicateur de temps EFLPTOC et EFHPTOC 0,05...15,00 0,01

Temporisation de fonc-
tionnement

EFLPTOC et EFHPTOC 40...200 000 ms 10

EFIPTOC 20...200 000 ms 10

Le tableau continue à la page suivante

13 Mode de mesure = défaut (dépend du seuil), courant avant défaut = 0,0 × In, fn = 50 Hz, courant
de défaut au niveau d’une phase avec fréquence nominale injecté à partir d’un déphasage aléatoi-
re, résultats basés sur la répartition statistique de 1 000 mesures

14 Inclut le temps de réponse du contact de sortie du signal
15 Valeur de démarrage Start value maximale = 2,5 × In, Valeur de démarrage avec multiples dans

une fourchette de 1,5 à 20

SSC600 et SSC600 SW 2NGA000233 C

SSC600 and SSC600 SW
Guide de produit

17



Paramètre Fonction Valeur (plage) Seuil

Type de courbe de fonc-
tionnement16

EFLPTOC Temps constant ou temps inverse

Type de courbe : 1, 2, 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10, 11, 12, 13, 14, 15,
17, 18, 19

EFHPTOC Temps constant ou temps inverse

Type de courbe : 1, 3, 5, 9, 10, 12, 15, 17

EFIPTOC Temps constant

Table 18: Protection directionnelle contre les défauts à la terre (DEFxPDEF)

Caractéristique Valeur

Précision de fonc-
tionnement

DEFLPDEF En fonction de la fréquence de courant mesurée : fn ± 2 Hz

± 1,5 % de la valeur définie ou ± 0,002 × In

± 1,5 % de la valeur définie ou ± 0,002 × Un

Angle de phase : ± 2°

DEFHPDEF ±1,5 % de la valeur définie ou ± 0,002 × In (à des courants compris
entre 0,1 et 10 × In)

± 5,0 % de la valeur définie (à des courants compris entre 10 et
40 × In)

± 1,5 % de la valeur définie ou ± 0,002 × Un

Angle de phase : ± 2°

Temps de démarra-
ge17, 18

DEFHPDEF

Idéfaut = 2 × valeur de
démarrage Start va-
lue définie

Minimum Typique Maximum

42 ms 46 ms 49 ms

DEFLPDEF

Idéfaut = 2 × valeur de
démarrage Start va-
lue définie

58 ms 62 ms 66 ms

Temps de réinitialisation Généralement 40 ms

Rapport de réinitialisation Généralement 0,96

Temps de retardement < 30 ms

Précision du temps de fonctionnement en
mode temps défini

± 1,0 % de la valeur définie ou ± 20 ms

Le tableau continue à la page suivante

16 Pour obtenir des informations supplémentaires, se reporter au tableau des caractéristiques de
fonctionnement

17 Fonctionnement défini Temps démarrage = 0,06 s, Type de courbe de fonctionnement = CEI
temps défini, Mode de mesure = défaut (dépend du seuil), courant avant défaut = 0,0 × In,
fn = 50 Hz, courant de défaut au niveau d’une phase avec fréquence nominale injecté à partir d’un
déphasage aléatoire, résultats basés sur la répartition statistique de 1 000 mesures

18 Inclut le temps de réponse du contact de sortie du signal
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Caractéristique Valeur

Précision du temps de fonctionnement en
mode temps inverse

± 5,0 % de la valeur théorique ou ± 20 ms 19

Suppression des harmoniques RMS : Aucune suppression DFT : -50 dB à f = n × fn, où n = 2, 3, 4, 5,...
Crête à crête : Aucune suppression

Table 19: Paramètres principaux de la protection directionnelle de terre (DEFxPDEF)

Paramètre Fonction Valeur (plage) Seuil

Valeur de démarrage DEFLPDEF 0,010…5,000 × In 0,005

DEFHPDEF 0,10…40,00 × In 0,01

Mode directionnel DEFLPDEF et DEFHPDEF 1 = Non directionnel

2 = Direct

3 = Inverse

-

Multiplicateur de temps DEFLPDEF 0,05...15,00 0,01

DEFHPDEF 0,05...15,00 0,01

Temporisation de fonc-
tionnement

DEFLPDEF 50...200 000 ms 10

DEFHPDEF 40...200 000 ms 10

Type de courbe de fonc-
tionnement20

DEFLPDEF Temps constant ou temps inverse

Type de courbe : 1, 2, 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10, 11, 12, 13, 14, 15,
17, 18, 19

DEFHPDEF Temps constant ou temps inverse

Type de courbe : 1, 3, 5, 15, 17

Mode de fonctionnement DEFxPDEF 1 = Angle de phase

2 = IoSin

3 = IoCos

4 = Angle de phase 80

5=Angle de phase 88

-

Table 20: Protection contre les défauts de terre basée sur la mesure d’admittance (EFPADM)

Caractéristique Valeur

Précision de fonctionne-
ment21

À la fréquence f = fn

± 1,0 à ± 0,01 mS

(Dans une fourchette de 0,5 à 100 mS)

Temps de démarrage22 Minimum Typique Maximum

Le tableau continue à la page suivante

19 Valeur de démarrage Start value maximale = 2,5 × In, Valeur de démarrage avec multiples dans
une fourchette de 1,5 à 20

20 Pour obtenir des informations supplémentaires, se reporter au tableau des caractéristiques de
fonctionnement

21 Uo = 1,0 × Un
22 Inclut le temps de réponse du contact de sortie du signal, résultats basés sur la répar-

tition statistique de 1 000 mesures, protection et contrôle de ligne, version du produit
1MRS756379 S REF615 : 5,0 FP1 52
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Caractéristique Valeur

56 ms 60 ms 64 ms

Temps de réinitialisation 40 ms

Précision du temps de
fonctionnement

± 1,0 % de la valeur définie ou ± 20 ms

Suppression des harmoni-
ques

-50 dB à f = n × fn, où n = 2, 3, 4, 5…

Table 21: Paramètres principaux de la protection d’admittance contre les défauts de terre (EFPADM)

Paramètre Fonction Valeur (plage) Seuil

Valeur de démarrage ten-
sion

EFPADM 0,01...2,00 × Un 0,01

Mode directionnel EFPADM 1 = Non directionnel

2 = Direct

3 = Inverse

-

Mode de fonctionnement EFPADM 1 = Yo

2 = Go

3 = Bo

4 = Yo, Go

5 = Yo, Bo

6 = Go, Bo

7 = Yo, Go, Bo

-

Temporisation de fonc-
tionnement

EFPADM 60...200 000 ms 10

Rayon de cercle EFPADM 0,05 à 500,00 mS 0,01

Conductance de cercle EFPADM -500,00...500,00 mS 0,01

Susceptance du cercle EFPADM -500,00...500,00 mS 0,01

Conductance directe EFPADM -500,00...500,00 mS 0,01

Conductance inverse EFPADM -500,00...500,00 mS 0,01

Susceptance directe EFPADM -500,00...500,00 mS 0,01

Susceptance inverse EFPADM -500,00...500,00 mS 0,01

Angle d’inclinaison de con-
ductance

EFPADM -30...30° 1

Angle d’inclinaison de sus-
ceptance

EFPADM -30...30° 1
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Table 22: Protection contre les défauts de terre basée sur la mesure wattmétrique (WPWDE)

Caractéristique Valeur

Précision de fonctionnement Courant et tension :

± 1,5 % de la valeur définie ou ± 0,002 × In

Puissance :

± 3 % de la valeur définie ou ± 0,002 × Pn

Temps de démarrage 23, 24 Généralement 63 ms

Temps de réinitialisation Généralement 40 ms

Rapport de réinitialisation Généralement 0,96

Précision du temps de fonctionnement en mode temps
défini

± 1,0 % de la valeur définie ou ± 20 ms

Précision du temps de fonctionnement en mode IDMT ± 5,0 % de la valeur définie ou ± 20 ms

Suppression des harmoniques -50 dB à f = n × fn, où n = 2, 3, 4, 5, etc.

Table 23: Paramètres principaux de la protection contre les défauts de terre basée sur la mesure
wattmétrique (WPWDE)

Paramètre Fonction Valeur (plage) Seuil

Mode directionnel WPWDE 2 = Direct

3 = Inverse

-

Valeur de démarrage cou-
rant

WPWDE 0,010…5,000 × In 0,001

Valeur de démarrage ten-
sion

WPWDE 0,010...1,000 × Un 0,001

Valeur de démarrage puis-
sance

WPWDE 0.003...1.000 ×Pn 0,001

Puissance de référence WPWDE 0 050...1,000 × Pn 0,001

Angle caractéristique WPWDE -179...180° 1

Multiplicateur de temps WPWDE 0,05...2,00 0,01

Type de courbe de fonc-
tionnement25

WPWDE Temps constant ou temps inverse Type de courbe : 5,
15, 20

Temporisation de fonc-
tionnement

WPWDE 60...200 000 ms 10

Courant min. de fonction-
nement

WPWDE 0,010…1,000 × In 0,001

Tension min. de fonction-
nement

WPWDE 0,01...1,00 × Un 0,01

23 Io variable pendant l’essai, Uo = 1,0 × Un = tension phase-terre pendant un défaut à la terre dans
un réseau compensé ou à neutre isolé, puissance résiduelle avant défaut = 0.0 pu, fn = 50 Hz,
résultats basés sur la répartition statistique de 1 000 mesures

24 Inclut le temps de réponse du contact de sortie du signal
25 Pour obtenir des informations supplémentaires, se reporter au tableau des caractéristiques de

fonctionnement
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Table 24: Protection contre les défauts de terre transitoires / intermittents (INTRPTEF)

Caractéristique Valeur

Précision du fonctionnement (critères Uo avec protec-
tion transitoire)

En fonction de la fréquence de courant mesurée : fn
± 2 Hz

± 1,5 % de la valeur définie ou ± 0,002 × Uo

Précision du temps de fonctionnement ± 1,0 % de la valeur définie ou ± 20 ms

Suppression des harmoniques DFT : -50 dB à f = n × fn, où n = 2, 3, 4, 5

Table 25: Paramètres principaux de la protection contre les défauts de terre transitoires / intermit-
tents (INTRPTEF)

Paramètre Fonction Valeur (plage) Seuil

Mode directionnel INTRPTEF 1 = Non directionnel

2 = Direct

3 = Inverse

-

Temporisation de fonc-
tionnement

INTRPTEF 40...1 200 000 ms 10

Valeur de démarrage ten-
sion

INTRPTEF 0,05…0,50 × Un 0,01

Mode de fonctionnement INTRPTEF 1 = EF intermittent 2 = EF
transitoire

-

Limite compteur de crête INTRPTEF 2...20 1

Courant min. de fonction-
nement

INTRPTEF 0,01…1,00 × In 0,01

Table 26: Protection à maximum de courant inverse (NSPTOC)

Caractéristique Valeur

Précision de fonctionnement Suivant la fréquence du courant mesuré : fn

± 1,5 % de la valeur définie ou ± 0,002 × In

Temps de démarrage
2627

Idéfaut = 2 × valeur de
démarrage Start va-
lue définie

Idéfaut = 10 × valeur
de démarrage Start
value définie

Minimum Typique Maximum

23 ms

15 ms

26 ms

18 ms

28 ms

20 ms

Temps de réinitialisation Généralement 40 ms

Rapport de réinitialisation Généralement 0,96

Le tableau continue à la page suivante

26 Courant inverse avant défaut = 0,0 ; fn = 50 Hz résultats basés sur une répartition statistique de
1 000 mesures

27 Inclut le temps de réponse du contact de sortie du signal
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Caractéristique Valeur

Temps de retardement < 35 ms

Précision du temps de fonctionnement en
mode temps défini

± 1,0 % de la valeur définie ou ± 20 ms

Précision du temps de fonctionnement en
mode temps inverse

± 5,0 % de la valeur théorique ou ± 20 ms 28

Suppression des harmoniques DFT : -50 dB à f = n × fn, où n = 2, 3, 4, 5,…

Table 27: Paramètres principaux de la protection à maximum de courant inverse (NSPTOC)

Paramètre Fonction Valeur (plage) Seuil

Valeur de démarrage NSPTOC 0,01...5,00 × In 0,01

Multiplicateur de temps NSPTOC 0,05...15,00 0,01

Temporisation de fonc-
tionnement

NSPTOC 40...200 000 ms 10

Type de courbe de fonc-
tionnement29

NSPTOC Temps constant ou temps inverse

Type de courbe : 1, 2, 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10, 11, 12, 13, 14, 15,
17, 18, 19

Table 28: Protection contre les discontinuités de phase (PDNSPTOC)

Caractéristique Valeur

Précision de fonctionnement En fonction de la fréquence de courant mesurée : fn
± 2 Hz

Temps de démarrage < 70 ms

Temps de réinitialisation Généralement 40 ms

Rapport de réinitialisation Généralement 0,96

Temps de retardement < 35 ms

Précision du temps de fonctionnement en mode temps
défini

± 1,0 % de la valeur définie ou ± 20 ms

Suppression des harmoniques DFT : -50 dB à f = n × fn, où n = 2, 3, 4, 5,…

28 Valeur de démarrage Start value maximale = 2,5 × In, Valeur de démarrage avec multiples dans
une fourchette de 1,5 à 20

29 Pour obtenir des informations supplémentaires, se reporter au tableau des caractéristiques de
fonctionnement
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Table 29: Paramètres principaux de la protection contre les discontinuités de phase (PDNSPTOC)

Paramètre Fonction Valeur (plage) Seuil

Valeur de démarrage PDNSPTOC 10...100 % 1

Temporisation de fonc-
tionnement

PDNSPTOC 100...30 000 ms 1

Courant de phase minimal PDNSPTOC 0,05...0,30 × In 0,01

Table 30: protection contre la surtension résiduelle (ROVPTOV)

Précision de fonctionnement Suivant la fréquence de la tension mesurée : fn ± 2 Hz

± 1,5 % de la valeur définie ou ± 0,002 × Un

Temps de démarra-
ge3031

Udéfaut = 2 × Valeur
démarrage définie

Minimum Typique Maximum

48 ms 51 ms 54 ms

Temps de réinitialisation Généralement 40 ms

Rapport de réinitialisation Généralement 0,96

Temps de retardement < 35 ms

Précision du temps de fonctionnement en
mode temps défini

± 1,0 % de la valeur définie ou ± 20 ms

Suppression des harmoniques DFT : -50 dB à f = n × fn, où n = 2, 3, 4, 5,…

Table 31: Paramètres principaux de la protection à maximum de tension résiduelle (ROVPTOV)

Paramètre Fonction Valeur (plage) Seuil

Valeur de démarrage ROVPTOV 0,010...1,000 × Un 0,001

Temporisation de fonc-
tionnement

ROVPTOV 40...300 000 ms 1

Table 32: Protection à minimum de tension triphasée (PHPTUV)

Caractéristique Valeur

Précision de fonctionnement En fonction de la fréquence de tension mesurée : fn ± 2 Hz

± 1,5 % de la valeur définie ou ± 0,002 × Un

Temps de démarrage
32 Minimum Typique Maximum

Le tableau continue à la page suivante

30 Tension résiduelle avant défaut = 0,0 × Un, fn = 50 Hz, tension résiduelle avec fréquence nomi-
nale injecté à partir d’un déphasage aléatoire, résultats basés sur la répartition statistique de
1 000 mesures

31 Inclut le temps de réponse du contact de sortie du signal
32 Valeur de démarrage Start value = 0,97 × Un, tension avant défaut = 1 × Un, fn = 50 Hz, minimum

de tension dans une tension phase-phase avec fréquence nominale injecté à partir d’un déphasa-
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Caractéristique Valeur

Udéfaut = 0,85 × valeur
de démarrage Start
value définie33

22 ms 24 ms 29 ms

Udéfaut = 0,85 × valeur
de démarrage Start
value définie34

62 ms 66 ms 70 ms

Temps de réinitialisation Généralement 40 ms

Rapport de réinitialisation Dépend de l’hystérésis relative définie

Temps de retardement < 35 ms

Précision du temps de fonctionnement en
mode temps défini

± 1,0 % de la valeur définie ou ± 20 ms

Précision du temps de fonctionnement en
mode temps inverse

± 5,0 % de la valeur théorique ou ± 20 ms 35

Suppression des harmoniques DFT : -50 dB à f = n × f n, où n = 2, 3, 4, 5,…

Table 33: Paramètres principaux de la protection triphasée à minimum de tension (PHPTUV)

Paramètre Fonction Valeur (plage) Seuil

Valeur de démarrage PHPTUV 0.05...1.20 × Un 0,01

Multiplicateur de temps PHPTUV 0,05...15,00 0,01

Temporisation de fonc-
tionnement

PHPTUV 60...300 000 ms 10

Type de courbe de fonc-
tionnement36

PHPTUV Temps constant ou temps inverse

Type de courbe : 5, 15, 21, 22, 23

Table 34: Protection triphasée contre les surcharges (PHPTOV)

Caractéristique Valeur

Précision de fonctionnement Suivant la fréquence de la tension mesurée : fn ± 2 Hz

± 1,5 % de la valeur définie ou ± 0,002 × Un

Le tableau continue à la page suivante

ge aléatoire, résultats basés sur la répartition statistique de 1000 mesures, inclut le temps de
réponse du contact de sortie de signal

33 Le temps de démarrage est accéléré lorsque la temporisation de fonctionnement est inférieure
à 60 ms. Plus le délai est court, plus le temps de démarrage est court. Ici, les mesures sont
effectuées pour une temporisation de fonctionnement de 20 ms

34 Valable lorsque la temporisation de fonctionnement définie est ≥ 60 ms ou que la courbe de
temps inverse est sélectionnée

35 Valeur de démarrage Start value minimale = 0,50, Valeur de démarrage avec multiples dans une
plage de 0,90 à 0,20

36 Pour obtenir des informations supplémentaires, se reporter au tableau des caractéristiques de
fonctionnement
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Caractéristique Valeur

Temps de démarra-
ge37, 38

Udéfaut = 1,1 × Valeur
démarrage définie

Minimum Typique Maximum

23 ms 27 ms 31 ms

Temps de réinitialisation Généralement 40 ms

Rapport de réinitialisation Dépend de l’hystérésis relative définie

Temps de retardement < 35 ms

Précision du temps de fonctionnement en
mode temps défini

± 1,0 % de la valeur définie ou ± 20 ms

Précision du temps de fonctionnement en
mode temps inverse

± 5,0 % de la valeur théorique ou ± 20 ms39

Suppression des harmoniques DFT : -50 dB à f = n × fn, où n = 2, 3, 4, 5,…

Table 35: Paramètres principaux de la protection triphasée à maximum de tension (PHPTOV)

Paramètre Fonction Valeur (plage) Seuil

Valeur de démarrage PHPTOV 0,05...1,60 × Un 0,01

Multiplicateur de temps PHPTOV 0,05...15,00 0,01

Temporisation de fonc-
tionnement

PHPTOV 40...300 000 ms 10

Type de courbe de fonc-
tionnement40

PHPTOV Temps constant ou temps
inverse Type de courbe : 5,
15, 17, 18, 19, 20

Table 36: Protection à minimum de tension directe (PSPTUV)

Caractéristique Valeur

Précision de fonctionnement Suivant la fréquence de la tension mesurée : fn ± 2 Hz

± 1,5 % de la valeur définie ou ± 0,002 × Un

Le tableau continue à la page suivante

37 = 1,0 × Un, Tension avant défaut = 0,9 × Un, fn = 50 Hz, surtension dans une partie phase-phase
avec fréquence nominale injectée à partir d’un déphasage aléatoire, résultats basés sur la réparti-
tion statistique de 1 000 mesures

38 Inclut le temps de réponse du contact de sortie du signal
39 Valeur de démarrage Start value maximale = 1,20 × Un, Valeur de démarrage avec multiples dans

une fourchette de 1,10 à 2,00
40 Pour obtenir des informations supplémentaires, se reporter au tableau des caractéristiques de

fonctionnement
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Caractéristique Valeur

Temps de démarra-
ge41, 42

Udéfaut = 0,99 × Va-
leur de démarrage
Start value définie

Udéfaut = 0,9 × Valeur
de démarrage Start
value définie

Minimum Typique Maximum

52 ms

44 ms

55 ms

47 ms

58 ms

50 ms

Temps de réinitialisation Généralement 40 ms

Rapport de réinitialisation Dépend de l’hystérésis relative définie

Temps de retardement < 35 ms

Précision du temps de fonctionnement en
mode temps défini

± 1,0 % de la valeur définie ou ± 20 ms

Suppression des harmoniques DFT : -50 dB à f = n × fn, où n = 2, 3, 4, 5,…

Table 37: Paramètres principaux de la protection à minimum de tension directe (PSPTUV)

Paramètre Fonction Valeur (plage) Seuil

Valeur de démarrage PSPTUV 0,010...1,200 × Un 0,001

Temporisation de fonc-
tionnement

PSPTUV 40...120 000 ms 10

Seuil de blocage de la ten-
sion

PSPTUV 0,01...1,00 × Un 0,01

Table 38: Protection à maximum de tension inverse (NSPTOV)

Caractéristique

Précision de fonctionnement Suivant la fréquence de la tension mesurée : fn

± 1,5 % de la valeur définie ou ± 0,002 × Un

Temps de démarra-
ge43, 44

Udéfaut = 1,1 × Valeur
démarrage définie

Minimum Typique Maximum

Le tableau continue à la page suivante

41 Valeur de démarrage = 1,0 × Un, tension directe avant défaut = 1,1 × Un, fn = 50 Hz, sous-tension
directe avec fréquence nominale injectée à partir d’un déphasage aléatoire, résultats basés sur la
répartition statistique de 1 000 mesures

42 Inclut le temps de réponse du contact de sortie du signal
43 Tension inverse avant défaut = 0,0 × Un, fn = 50 Hz, maximum de tension inverse avec fréquence

nominale injecté à partir d’un déphasage aléatoire, résultats basés sur la répartition statistique
de 1 000 mesures

44 Inclut le temps de réponse du contact de sortie du signal
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Caractéristique

Udéfaut = 2,0 × Valeur
de démarrage Start
value définie

33 ms

24 ms

35 ms

26 ms

37 ms

28 ms

Temps de réinitialisation Généralement 40 ms

Rapport de réinitialisation Généralement 0,96

Temps de retardement < 35 ms

Précision du temps de fonctionnement en
mode temps défini

± 1,0 % de la valeur définie ou ± 20 ms

Suppression des harmoniques DFT : -50 dB à f = n × fn, où n = 2, 3, 4, 5,…

Table 39: Paramètres principaux de la protection à maximum de tension inverse (NSPTOV)

Paramètre Fonction Valeur (plage) Seuil

Valeur de démarrage NSPTOV 0,010...1,000 × Un 0,001

Temporisation de fonc-
tionnement

NSPTOV 40...120 000 ms 1

Table 40: Protection de fréquence (FRPFRQ)

Caractéristique Valeur

Précision de fonctionnement f>/f< ± 5 mHz

df/dt ± 50 mHz/s (avec plage de |df/dt|
 < 5 Hz/s)

± 2,0 % de la valeur définie (avec pla-
ge de 5 Hz/s < |df/dt| < 15 Hz/s)

Temps de démarrage f>/f< < 80 ms

df/dt < 120 ms

Temps de réinitialisation < 150 ms

Précision du temps de fonctionnement ± 1,0 % de la valeur définie ou
± 30 ms

SSC600 et SSC600 SW 2NGA000233 C

28 SSC600 and SSC600 SW
Guide de produit



Table 41: Paramètres principaux de la protection de la fréquence (FRPFRQ)

Paramètre Fonction Valeur (plage) Seuil

Mode de fonctionnement FRPFRQ 1 = Fréq <

2 = Fréq >

3 = df/dt

4 = Fréq < + df/dt

5 = Fréq > + df/dt

6 = Fréq < OU df/dt

7 = Fréq > OU df/dt

-

Valeur de démarrage fréq> FRPFRQ 0,9000...1,2000 × fn 0,0001

Valeur de démarrage fréq< FRPFRQ 0,8000...1,1000 × fn 0,0001

Valeur de démarrage df/dt FRPFRQ -0,2000...0,2000 × fn/s 0,005

Tps fonctionnement fré-
quence

FRPFRQ 80...200 000 ms 10

Tps fonctionnement df/dt FRPFRQ 120 à 200 000 ms 10

Table 42: Protection à distance (DSTPDIS)

Caractéristique Valeur

Précision de fonctionnement À la fréquence f = fn

Courant :

± 1,5 % de la valeur définie ou ± 0,002 × ln Tension :

± 1,5 % de la valeur définie ou ± 0,002 × Un Impédance :

± 2,5 % de la valeur définie ou ± 0,05 Ω

Angle de phase : ± 2°

Temps de fonctionnement le plus court45 SIR46: 0,1...50 25 ms

Dépassement transitoire SIR = de 0,1 à 50 < 3 %

Temps de réinitialisation Généralement 45 ms

Rapport de réinitialisation Généralement 0,96/1,04

Précision du temps de fonctionnement ± 1,0 % de la valeur définie ou ± 20 ms

45 Mesuré avec sortie haute vitesse (HSO)
46 SIR = rapport d’impédance de la source
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Table 43: Protection triphasée contre les sous-impédances (UZPDIS)

Valeur Valeur

Précision de fonctionnement Suivant la fréquence de la tension et du courant mesu-
rés : fn ± 2 Hz

± 3,0 % de la valeur définie ou ± 0,2 %Zb

Temps de démarrage47, 48 Généralement 50 ms

Temps de réinitialisation Généralement 40 ms

Rapport de réinitialisation Généralement 1,04

Temps de retardement < 40 ms

Précision du temps de fonctionnement ± 1,0 % de la valeur définie ou ± 20 ms

Table 44: Protection thermique triphasée pour départs, câbles et transformateurs de distribution
(T1PTTR)

Caractéristique Valeur

Précision de fonctionnement En fonction de la fréquence de courant mesurée : fn
± 2 Hz

Courant de mesure : ± 1,5 % de la valeur définie ou
± 0,002 × In (à des courants compris entre 0,01 et 4,00
× In)

Précision du temps de fonctionnement49 ± 2,0 % de la valeur théorique ou ± 0,50 ms

Table 45: Paramètres principaux de la protection thermique triphasée pour départs, câbles et trans-
formateurs de répartition (T1PTTR)

Paramètre Fonction Valeur (plage) Seuil

Temp. amb. définie T1PTTR -50...100 °C 1

Courant de référence T1PTTR 0,05…4,00 × In 0,01

Augmentation de la tem-
pérature

T1PTTR 0,0...200,0 °C 0,1

Constante de temps T1PTTR 60...60000 s 1

Température maximale T1PTTR 20,0...200,0 °C 0,1

Valeur d’alarme T1PTTR 20,0...150,0 °C 0,1

Température réenclenche-
ment

T1PTTR 20,0...150,0 °C 0,1

Le tableau continue à la page suivante

47 50 Hz, résultats basés sur une distribution statistique de 1 000 mesures
48 Inclut le temps de réponse du contact de sortie du signal
49 Courant de surcharge > 1,2 × seuil de température
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Paramètre Fonction Valeur (plage) Seuil

Multiplicateur de courant T1PTTR 1...5 1

Température initiale T1PTTR -50,0...100,0 °C 0,1

Table 46: Protection défaillance disjoncteur (CCBRBRF)

Caractéristique Valeur

Précision de fonctionnement En fonction de la fréquence de courant mesurée : fn
± 2 Hz

± 1,5 % de la valeur définie ou ± 0,002 × In

Précision du temps de fonctionnement ± 1,0 % de la valeur définie ou ± 20 ms

Temps de réinitialisation Généralement 40 ms

Temps de retardement < 20 ms

Table 47: Paramètres principaux de protection contre les défaillances du disjoncteur (CCBRBRF)

Paramètre Fonction Valeur (plage) Seuil

Valeur courant CCBRBRF 0,05...2,00 × In 0,05

Valeur courant rés. CCBRBRF 0,05...2,00 × In 0,05

Mode défaillance disj CCBRBRF 1 = courant

2 = état du disjoncteur

3 = les deux

-

Mode décl. défaillance disj CCBRBRF 1 = Désactivé

2 = Sans vérification

3 = Vérification du courant

-

Temps réenclenchement CCBRBRF 0...60 000 ms 10

Tempo défaillance disj CCBRBRF 0...60 000 ms 10

Tempo défaut disj CCBRBRF 0...60 000 ms 10

Table 48: Courant enclenchement triphasé (INRPHAR)

Caractéristique Valeur

Précision de fonctionnement À la fréquence f = fn

Mesure du courant :

± 1,5 % de la valeur définie ou ± 0,002 × In

Mesure du rapport I2f/I1f :

± 5,0 % de la valeur définie

Le tableau continue à la page suivante
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Caractéristique Valeur

Temps de réinitialisation +35 ms / -0 ms

Rapport de réinitialisation Généralement 0,96

Précision du temps de fonctionnement +35 ms / -0 ms

Table 49: Paramètres principaux de détecteur de courant d’appel triphasé (INRPHAR)

Paramètre Fonction Valeur (plage) Seuil

Valeur de démarrage INRPHAR 5 à 100 % 1

Temporisation de fonc-
tionnement

INRPHAR 20...60 000 ms 1

Table 50: Protection fermeture sur défaut (CBPSOF)

Caractéristique Valeur

Précision du temps de fonctionnement ± 1,0 % de la valeur définie ou ± 20 ms

Table 51: Paramètres principaux de la protection de fermeture sur défaut (CBPSOF)

Paramètre Fonction Valeur (plage) Seuil

Temporisation de réinitiali-
sation SOTF

CBPSOF 0...60 000 ms 1

Table 52: Protection contre les arcs (ARCSARC)

Caractéristique Valeur

Précision de fonctionnement ±3 % de la valeur définie ou ±0,01 × In

Temps de fonction-
nement

Mode de fonction-
nement = « Lumiè-
re+tension » 1)2)

Minimum Typique Maximum

9 ms 3)

4 ms 4)

12 ms 3)

6 ms 4)

15 ms 3)

9 ms 4)

Mode de fonctionne-
ment = « Lumière
uniquement » 2)

9 ms 3)

4 ms 4)

10 ms 3)

6 ms 4)

12 ms 3)

7 ms 4)

Temps de réinitialisation < 40 ms

Rapport de réinitialisation Généralement 0,96

1) Seuil démarrage phase = 1,0 × In, courant avant défaut = 2,0 × valeur définie Seuil phase, fn = 50 Hz,
défaut avec fréquence nominale, résultats basés sur une distribution statistique de 200 mesures

2) Inclut le temps de réponse du contact de sortie puissant

3) Puissance de sortie normale

4) Sortie forte puissance
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Table 53: Paramètres principaux de protection contre les arcs (ARCSARC)

Paramètre Fonction Valeur (plage) Seuil

Valeur de démarrage pha-
se

ARCSARC 0,50...40,00 × In 0,01

Valeur de démarrage terre ARCSARC 0,05...8,00 × In 0,01

Mode de fonctionnement ARCSARC 1 = Lumière + courant

2 = Lumière seulement

3 = Entrée logique

-

Table 54: Protection multifonction (MAPGAPC)

Caractéristique Valeur

Précision de fonctionnement ± 1,0 % de la valeur définie ou ± 20 ms

Table 55: Paramètres principaux de protection multifonction (MAPGAPC)

Paramètre Fonction Valeur (plage) Seuil

Valeur de démarrage MAPGAPC -10 000,0...10 000,0 0,1

Temporisation de fonc-
tionnement

MAPGAPC 0...200 000 ms 100

Mode de fonctionnement MAPGAPC 1 = Max

2 = Min

-

Table 56: Localisateur de défaut (SCEFRFLO)

Caractéristique Valeur

Précision de mesure À la fréquence f = fn

Impédance :

± 2,5 % ou ± 0,25 Ω

Distance :

± 2,5 % ou ± 0,16 km / 0,1 mile

XC0F_CALC :

± 2,5 % ou ± 50 Ω

IFLT_PER_ILD :

± 5 % ou ± 0,05

Table 57: Paramètres principaux du localisateur de défaut (SCEFRFLO)

Paramètre Fonction Valeur (plage) Seuil

Z charge phase Max SCEFRFLO 1,0 à 10 000,00 Ω 0,1

Augm. fuite phase SCEFRFLO 20...1 000 000 Ω 1

Le tableau continue à la page suivante
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Paramètre Fonction Valeur (plage) Seuil

Réact Ph capacitive SCEFRFLO 10...1 000 000 Ω 1

R1 ligne section A SCEFRFLO 0,000 à 1 000,000 Ω/pu 0,001

X1 ligne section A SCEFRFLO 0,000 à 1 000,000 Ω/pu 0,001

R0 ligne section A SCEFRFLO 0,000 à 1 000,000 Ω/pu 0,001

X0 ligne section A SCEFRFLO 0,000 à 1 000,000 Ω/pu 0,001

Long ligne section A SCEFRFLO 0,000 à 1 000,000 pu 0,001

Table 58: Protection contre les défauts de terre basée sur l’admittance multifréquence (MFADPSDE)

Caractéristique Valeur

Précision de fonctionnement Suivant la fréquence de la tension mesurée : fn ± 2 Hz

± 1,5 % de la valeur définie ou ± 0,002 × Un

Temps de démarrage50 Généralement 35 ms

Temps de réinitialisation Généralement 40 ms

Précision du temps de fonctionnement ± 1,0 % de la valeur définie ou ± 20 ms

Table 59: Paramètres principaux de la protection contre les défauts de terre basée sur l’admittance
multifréquence (WPWDE)

Paramètre Fonction Valeur (plage) Seuil

Mode directionnel MFADPSDE 2 = direct 3 = inverse -

Valeur de démarrage ten-
sion

MFADPSDE 0,01...1,00 × Un 0,01

Temporisation de fonc-
tionnement

MFADPSDE 60...1 200 000 10

Grandeur de fonctionne-
ment

MFADPSDE 1 = adaptative 2 = amplitu-
de

-

Courant min. de fonction-
nement

MFADPSDE 0,005...5,000 × In 0,001

Mode de fonctionnement MFADPSDE 1 = Défaut à la terre inter-
mittent

3 = Défaut à la terre géné-
ral

4 = Défaut à la terre alar-
mant

-

Limite compteur de crête MFADPSDE 2...20 1

50 Inclut le temps de réponse du contact de sortie du signal, résultats basés sur la répartition
statistique de 1 000 mesures
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Table 60: Protection à maximum de courant inverse pour les machines (MNSPTOC)

Caractéristique Valeur

Précision de fonctionnement Suivant la fréquence du courant mesuré : fn

± 1,5% de la valeur définie ou ± 0,002 × In
Temps de démarra-
ge51, 52

Idéfaut = 2,0 × valeur
de démarrage Start
value définie

Minimum Typique Maximum

23 ms 25 ms 28 ms

Temps de réinitialisation Généralement 40 ms

Rapport de réinitialisation Généralement 0,96

Temps de retardement < 35 ms

Précision du temps de fonctionnement en
mode temps défini

± 1,0 % de la valeur définie ou ± 20 ms

Précision du temps de fonctionnement en
mode temps inverse

± 5,0 % de la valeur théorique ou ± 20 ms53

Suppression des harmoniques DFT : -50 dB à f = n × fn, où n = 2, 3, 4, 5,…

Table 61: Paramètres principaux de protection à maximum de courant inverse pour les machines
(MNSPTOC)

Paramètre Fonction Valeur (plage) Seuil

Valeur de démarrage MNSPTOC 0.01...0.50 × In 0,01

Type de courbe de fonc-
tionnement

MNSPTOC Temps constant ou temps inverse Type de courbe : 5,
15, 17, 18

Temporisation de fonc-
tionnement

MNSPTOC 100...120 000 ms 10

Fonctionnement MNSPTOC 1 = on

5 = off

-

Temps de refroidissement MNSPTOC 5...7 200 s 1

Table 62: Surveillance de la perte de charge (LOFLPTUC)

Caractéristique Valeur

Précision de fonctionnement En fonction de la fréquence de courant mesurée : fn
± 2 Hz

± 1,5 % de la valeur définie ou ± 0,002 × In
Temps de démarrage Généralement 300 ms

Temps de réinitialisation Généralement 40 ms

Rapport de réinitialisation Généralement 1,04

Temps de retardement < 35 ms

Précision du temps de fonctionnement en mode temps
défini

± 1,0 % de la valeur définie ou ± 20 ms

51 Courant inverse avant = 0,0 ; fn = 50 Hz résultats basés sur une distribution statistique de
1 000 mesures

52 Inclut le temps de réponse du contact de sortie du signal
53 Valeur de démarrage avec multiples dans une fourchette de 1,10 à 5,00
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Table 63: Paramètres principaux de surveillance de la perte de charge (LOFLPTUC)

Paramètre Fonction Valeur (plage) Seuil

Valeur de démarrage seuil
bas

LOFLPTUC 0,01...0,50 × In 0,01

Valeur de démarrage seuil
haut

LOFLPTUC 0,01...1,00 × In 0,01

Temporisation de fonc-
tionnement

LOFLPTUC 400...600 000 ms 10

Fonctionnement LOFLPTUC 1 = on

5 = off

-

Table 64: Protection contre le blocage de la charge moteur (JAMPTOC)

Caractéristique Valeur

Précision de fonctionnement En fonction de la fréquence de courant mesurée : fn
± 2 Hz

± 1,5 % de la valeur définie ou ± 0,002 × In
Temps de démarrage Généralement 40 ms

Temps de réinitialisation Généralement 0,96

Rapport de réinitialisation Généralement 1,04

Temps de retardement < 35 ms

Précision du temps de fonctionnement en mode temps
défini

± 1,0 % de la valeur définie ou ± 20 ms

Table 65: Paramètres principaux de protection contre le blocage de la charge moteur (JAMPTOC)

Paramètre Fonction Valeur (plage) Seuil

Fonctionnement JAMPTOC 1 = on

5 = off

-

Valeur de démarrage JAMPTOC 0,10...10,00 × In 0,01

Temporisation de fonc-
tionnement

JAMPTOC 100...120 000 ms 10

Table 66: Surveillance du démarrage du moteur (STTPMSU)

Caractéristique Valeur

Précision de fonctionnement En fonction de la fréquence de courant mesurée : fn ± 2 Hz

± 1,5 % de la valeur définie ou ± 0,002 × In
Temps de démarra-
ge54, 55

IDéfaut = 1,1 × Start
detection A définie

Minimum Typique Maximum

29 ms 30 ms 34 ms

Précision du temps de fonctionnement ± 1,0 % de la valeur définie ou ± 20 ms

Rapport de réinitialisation Généralement 0,90

54 Courant avant = 0,0 × ln ; fn = 50 Hz, courant de surcharge en une phase, résultats basés sur une
répartition statistique de 1 000 mesures

55 Inclut le temps de réponse du contact de sortie du signal
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Table 67: Paramètres principaux de surveillance du démarrage du moteur (STTPMSU)

Paramètre Fonction Valeur (plage) Seuil

Dém moteur A STTPMSU 1,0...10,0 × In
Temps dém moteur STTPMSU 1...80 s

Temps blocage rotor STTPMSU 2...120 s

Fonctionnement STTPMSU 1 = on

5 = off

Mode de fonctionnement STTPMSU 1 = IIt

2 = IIt, CB

3 = IIt + stall

4 = IIt + stall, CB

-

Tps inhibition redémarra-
ge

STTPMSU 0 à 250 min 1

Table 68: Protection contre les inversions de phase (PREVPTOC)

Caractéristique Valeur

Précision de fonctionnement En fonction de la fréquence de courant mesurée : fn ± 2 Hz

± 1,5 % de la valeur définie ou ± 0,002 × In
Temps de démarra-
ge56, 57

IDéfaut = 2,0 × Start value
définie

Minimum Typique Maximum

24 ms 25 ms 28 ms

Temps de réinitialisation Généralement 40 ms

Rapport de réinitialisation Généralement 0,96

Temps de retardement < 35 ms

Précision du temps de fonctionnement en mode
temps défini

± 1,0 % de la valeur définie ou ± 20 ms

Suppression des harmoniques DFT : -50 dB à f = n × fn, où n = 2, 3, 4, 5,…

Table 69: Paramètres principaux de protection contre les inversions de phase (PREVPTOC)

Paramètre Fonction Valeur (plage) Seuil

Valeur de démarrage PREVPTOC 0,05…1,00 × In 0,01

Temporisation de fonc-
tionnement

PREVPTOC 100...60 000 ms 10

Fonctionnement PREVPTOC 1 = on

5 = off

-

56 Courant inverse avant = 0,0 ; fn = 50 Hz résultats basés sur une distribution statistique de
1 000 mesures

57 Inclut le temps de réponse du contact de sortie du signal
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Table 70: Protection contre les surcharges thermiques des moteurs (MPTTR)

Caractéristique Valeur

Précision de fonctionnement En fonction de la fréquence de courant mesurée : fn
± 2 Hz

Courant de mesure : ± 1,5 % de la valeur définie ou
± 0,002 × In (à des courants compris entre 0,01 et 4,00 x
In)

Précision du temps de fonctionnement58 ± 2,0 % de la valeur théorique ou ± 0,50 ms

Table 71: Paramètres principaux de protection contre les surcharges thermiques des moteurs
(MPTTR)

Paramètre Fonction Valeur (plage) Seuil

Facteur surcharge MPTTR 1,00...1,20 0,01

Seuil alarme thermique MPTTR 50,0...100,0 % 0,1

Seuil therm. redém. MPTTR 20,0...80,0 % 0,1

Facteur de lestage p MPTTR 20,0...100,0 % 0,1

Constante de temps fonc.
normal

MPTTR 80...4 000 s 1

Constante de temps dé-
marrage

MPTTR 80...4 000 s 1

Mode temp amb MPTTR 1 = FLC seulement

2 = Entrée utilisée

3 = Temp amb

-

Temp. amb. définie MPTTR -20,0...70,0 °C 0,1

Fonctionnement MPTTR 1 = on

5 = off

-

Table 72: Protection triphasée contre les surcharges thermiques, deux constantes de temps
(T2PTTR)

Caractéristique Valeur

Précision de fonctionnement En fonction de la fréquence de courant mesurée : fn
± 2 Hz

Courant de mesure : ± 1,5 % de la valeur définie ou
± 0,002 × In (à des courants compris entre 0,01 et 4,00 x
In)

Précision du temps de fonctionnement59 ± 2,0 % de la valeur théorique ou ± 0,50 ms

58 Courant de surcharge > 1,2 × seuil de température
59 Courant de surcharge > 1,2 × température de fonctionnement
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Table 73: Paramètres principaux de la protection triphasée contre les surcharges thermiques, deux
constantes de temps (T2PTTR)

Paramètre Fonction Valeur (plage) Seuil

Augmentation de la tem-
pérature

T2PTTR 0,0...200,0 °C 0,1

Température maximale T2PTTR 0,0...200,0 °C 0,1

Température de fonction-
nement

T2PTTR 80,0...120,0 % 0,1

Constante de temps de
courte durée

T2PTTR 6...60 000 s 1

Facteur de lestage p T2PTTR 0,00...1,00 0,01

Courant de référence T2PTTR 0,05…4,00 × In 0,01

Fonctionnement T2PTTR 1 = on

5 = off

-

Table 74: Protection différentielle stabilisée et instantanée pour les transformateurs à deux enroule-
ments (TR2PTDF)

Caractéristique Valeur

Précision de fonctionnement En fonction de la fréquence de courant mesurée : fn ± 2 Hz

± 3,0 % de la valeur définie ou ± 0,002 × In
Temps de démarra-
ge60, 61

Seuil bas

Seuil haut

Minimum Typique Maximum

36 ms

21 ms

41 ms

22 ms

46 ms

24 ms

Temps de réinitialisation Généralement 40 ms

Rapport de réinitialisation Généralement 0,96

Suppression des harmoniques DFT : -50 dB à f = n × fn, où n = 2, 3, 4, 5, …

Table 75: Paramètres principaux de protection différentielle stabilisée et instantanée pour les trans-
formateurs à deux enroulements (TR2PTDF)

Paramètre Fonction Valeur (plage) Seuil

Valeur fonctionnement
haute

TR2PTDF 500…3 000 %Ir 10

Valeur de fonctionnement
basse

TR2PTDF 5...50 %Ir 1

Pente section 2 TR2PTDF 10...50 % 1

Fin section 2 TR2PTDF 100...500 %Ir 1

Le tableau continue à la page suivante

60 Courant avant défaut = 0,0, fn = 50 Hz résultats basés sur une répartition statistique de
1 000 mesures

61 Comprend la temporisation du contact de sortie. Lorsque le courant différentiel = 2 × valeur de
fonctionnement définie et fn = 50 Hz.
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Paramètre Fonction Valeur (plage) Seuil

Mode de retenue TR2PTDF 5 = forme d’onde

6 = H2 + forme d’onde

8 = H5 + forme d’onde

9 = H2 + H5 + forme d’onde

-

Valeur de démarrage H2 TR2PTDF 7...20 % 1

Valeur de démarrage H5 TR2PTDF 10...50 % 1

Fonctionnement TR2PTDF 1 = on

5 = off

-

Type enroulement 1 TR2PTDF 1 = Y

2 = YN

3 = D

4 = Z

5 = ZN

-

Type enroulement 2 TR2PTDF 1 = Y

2 = YN

3 = D

4 = Z

5 = ZN

-

Élimination courant homo-
polaire

TR2PTDF 1 = Non éliminé

2 = Enroulement 1

3 = Enroulement 2

4 = Enroulement 1 et 2

-

Table 76: Protection différentielle numérique stabilisée contre les défauts de terre à basse impédan-
ce (LREFPNDF)

Caractéristique Valeur

Précision de fonctionnement En fonction de la fréquence de courant mesurée : fn ± 2 Hz

± 2,5% de la valeur définie ou ± 0,002 × In
Temps de démarra-
ge62, 63

IDéfaut = 2,0 × Ope-
rate value définie

Minimum Typique Maximum

37 ms 41 ms 45 ms

Temps de réinitialisation Généralement 40 ms

Rapport de réinitialisation Généralement 0,96

Temps de retardement < 35 ms

Précision du temps de fonctionnement en
mode temps défini

± 1,0 % de la valeur définie ou ± 20 ms

Suppression des harmoniques DFT : -50 dB à f = n × fn, où n = 2, 3, 4, 5, …

62 Courant avant défaut = 0,0, fn = 50 Hz résultats basés sur une répartition statistique de
1 000 mesures

63 Inclut le temps de réponse du contact de sortie du signal
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Table 77: Paramètres principaux de protection différentielle de terre stabilisée (LREFPNDF)

Paramètre Fonction Valeur (plage) Seuil

Valeur de fonctionnement LREFPNDF 5...50 %In 1

Temps de fonctionnement
minimum

LREFPNDF 40...300 000 ms 1

Mode de retenue LREFPNDF 1 = aucun

2 = Harmonic2

-

Valeur de démarrage H2 LREFPNDF 10...50 % 1

Fonctionnement LREFPNDF 1 = on

5 = off

-

Table 78: Délestage et rétablissement des charges (LSHDPFRQ)

Caractéristique Valeur

Précision de fonctionne-
ment

f < ± 5 mHz

df/dt ± 100 mHz/s (dans la plage |df/dt| < 5 Hz/s)

± 2,0 % de la valeur définie (dans la plage 5 Hz/s < |
df/dt| < 15 Hz/s)

Temps de démarrage f < < 80 ms

df/dt < 120 ms

Temps de réinitialisation < 150 ms

Précision du temps de fonctionnement ± 1,0 % de la valeur définie ou ± 30 ms

Table 79: Paramètres principaux de délestage et de rétablissement des charges (LSHDPFRQ)

Paramètre Fonction Valeur (plage) Seuil

Mode délestage LSHDPFRQ 1 = Fréq <

6 = Fréq < OU df/dt

8 = Fréq < ET df/dt

-

Mode restauration LSHDPFRQ 1 = Désactivé

2 = Auto

3 = Manuel

-

Valeur de démarrage Fréq LSHDPFRQ 0,800...1,200 × fn 0,001

Valeur de démarrage df/dt LSHDPFRQ -0,2000... 0,0050 × fn/s 0,0001

Tps fonctionnement fré-
quence

LSHDPFRQ 80...200 000 ms 10

Tps fonctionnement df/dt LSHDPFRQ 120 à 200 000 ms 10

Restaurer val démarrage LSHDPFRQ 0,800...1,200 × fn 0,001

Restaurer temporisation LSHDPFRQ 80...200 000 ms 10
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Table 80: Fonction de protection différentielle du jeu de barres (BBPBDF)

Caractéristique Valeur

Précision de fonctionnement 64 En fonction de la fréquence de courant mesurée : fn ± 2 Hz

3% ou 0,005*Ir

Durée de fonctionnement 64,65,66,67
Minimum Typique Maximum

16 ms 18 ms 21 ms

Temps de réinitialisation Généralement 40 ms

Rapport de réinitialisation Généralement 0,96

Temps de retardement < 20 ms

Précision du temps de fonctionne-
ment

± 1,0 % de la valeur définie ou ± 20 ms

Suppression des harmoniques Aucune suppression

Table 81: Paramètres principaux de la fonction de protection différentielle du jeu de barres
(BBPBDF)

Paramètre Fonction Fonction Seuil

Valeur du bloc SEF BBPBDF 50 à 500 %Ir 1

Temporisation de réinitiali-
sation

BBPBDF 0…60000 ms 1

Valeur de démarrage OCT BBPBDF 5…50 %Ir 1

Valeur de fonctionnement BBPBDF 5…150 %Ir 1

Valeur de fonctionnement
CZ

BBPBDF 5…150 %Ir 1

Valeur de fonctionnement
SEF

BBPBDF 5…150 %Ir 1

Pente section 2 BBPBDF 25…75 % 1

Pente section 2 CZ BBPBDF 25…75 % 1

Temporisation de fonc-
tionnement

BBPBDF 20…200 000 ms 10

64 Retard de la valeur échantillonnée 100 %. Synchronisation temporelle mise en œuvre avec IEE1588
65 Courant avant défaut 0,0 x In. Courant de défaut différentiel 2 x valeur de démarrage définie
66 Mesures analogiques connectées de l’unité de fusion au SSC600 via CEI 61850-9-2 LE
67 Mesurée à partir de la puissance statique de l’unité IO. Signalisé avec CEI 61850-8-1 GOOSE

depuis le SSC600.
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Table 82: Caractéristiques de fonctionnement

Paramètre Valeur (plage)

Type de courbe de fonctionnement 1 = ANSI Ext. inv.

2 = ANSI Très inv.

3 = ANSI Norm. inv.

4 = ANSI Mod. inv.

5 = ANSI Temps

6 = Ext. inv. long

7 = Très inv. long

8 = Inv. long

9 = CEI norm. inv.

10 = CEI très inv.

11 = CEI inv.

12 = CEI extrêm. inv.

13 = CEI inv. court

14 = CEI inv. long

15 = CEI Temps

17 = Programmable

18 = Type RI

19 = Type RD

20 = Redresseur UK

Type de courbe de fonctionnement (protection voltmé-
trique)

5 = ANSI Temps

15 = CEI Temps

17 = Inv. Courbe A

18=Inv. Courbe B

19=Inv. Courbe C

20=Programmable

21=Inv. Courbe A

22=Inv. Courbe B

23=Programmable
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Table 83: Fonction de protection de la charge (LBRDOB)

Caractéristique Valeur

Précision de fonctionnement Suivant la fréquence du courant mesuré : fn

Courant :

± 1,5 % de la valeur définie ou ± 0,002 × In 

Tension :

± 1,5 % de la valeur définie ou ± 0,002 × Un

Précision de l’impédance :

± 3 % de la valeur définie

(Dans la plage de l’angle de charge<75 degrés)

± 4,5 % de la valeur définie

(Dans la plage 75 degrés<angle de charge<83 degrés)

± 8 % de la valeur définie

(Dans la plage angle de charge>83 degrés)

Angle de phase : ± 2°

Rapport de réinitialisation Généralement 0,96

Temps de fonctionnement 68, 69 Généralement 30 ms

Temps de réinitialisation Généralement 25 ms

Table 84: Paramètres principaux de la fonction de protection de la charge (LBRDOB)

Paramètre Fonction Valeur (plage) Seuil

Portée résistive AV LBRDOB 1.00...6000.00 Ohm 0,01

Portée résistive AR LBRDOB 1.00...6000.00 Ohm 0,01

Angle d’impédance max. LBRDOB 5...85 Deg 1

Angle d’impédance min. LBRDOB -85...-5 degrés 1

Mode directionnel LBRDOB 1 = Non directionnel

2 = Vers l’avant

3 = Vers l’arrière

-

68 fn = 50 Hz, résultats basés sur la répartition statistique de 1 000 mesures
69 Inclut le temps de réponse du contact de sortie du signal
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Table 85: Protection triphasée contre les surcharges pour batteries de condensateurs de dérivation
(COLPTOC)

Caractéristique Valeur

Précision de fonctionnement Suivant la fréquence du courant mesuré : fn ± 2 Hz, et
pas d’harmoniques

5 % de la valeur définie ou ±0,002 × In

Temps de démarrage pour seuil surcharge 70, 71 Généralement 75 ms

Temps de démarrage du seuil en cours 72, 73 Généralement 26 ms

Temps de réinitialisation pour seuil de surcharge et
seuil d’alarme

Généralement 60 ms

Rapport de réinitialisation Généralement 0,96

Précision du temps de fonctionnement en mode temps
défini

1 % de la valeur définie ou ± 20 ms

Précision du temps de fonctionnement en mode temps
inverse

10 % de la valeur théorique ou ± 20 ms

Suppression des harmoniques pour le seuil minimum
de courant

DFT : -50 dB à f = n × fn, où n = 2, 3, 4, 5, …

Table 86: Paramètres principaux de la protection triphasée contre les surcharges pour batteries de
condensateurs de dérivation (COLPTOC)

Paramètre Fonction Valeur (plage) Seuil

Valeur de démarrage sur-
charge

COLPTOC 0,30...1,50 × In 0,01

Valeur de démarrage
d’alarme

COLPTOC 80...120 % 1

Valeur de démarrage min.
courant

COLPTOC 0,10...0,70 × In 0,01

Multiplicateur de temps COLPTOC 0,05...2,00 0,01

Temporisation d’alarme COLPTOC 500...6 000 000 ms 100

Durée de temporisation
min. courant

COLPTOC 100...120 000 ms 100

70 Courant harmonique avant défaut = 0,5 × In, courant défaut harmonique 1,5 × Valeur démarrage,
résultats basés sur la répartition statistique de 1 000 mesures

71 Inclut le temps de réponse du contact de sortie du signal
72 Inclut le temps de réponse du contact de sortie du signal
73 Courant harmonique avant défaut = 1,2 × In, courant défaut harmonique 0,8 × Valeur de démarra-

ge, résultats basés sur la répartition statistique de 1 000 mesures
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Table 87: Protection contre les déséquilibres de courant pour batteries de condensateurs de dériva-
tion (CUBPTOC)

Caractéristique Valeur

Précision de fonctionnement En fonction de la fréquence de courant mesurée : fn
± 2 Hz

1,5 % de la valeur définie ou 0,002 × In

Temps de démarrage 74, 75 Généralement 26 ms

Temps de réinitialisation Généralement 40 ms

Rapport de réinitialisation Généralement 0,96

Précision du temps de fonctionnement en mode temps
défini

1 % de la valeur théorique ou ± 20 ms

Précision du temps de fonctionnement avec un mode
de temporisation constant minimum

5 % de la valeur théorique ou ± 20 ms

Suppression des harmoniques DFT : -50 dB à f = n × fn, où n = 2, 3, 4, 5, …

Table 88: Paramètres principaux de la protection contre le déséquilibre de courant pour les batteries
de condensateur de dérivation (CUBPTOC)

Paramètre Fonction Valeur (plage) Seuil

Mode alarme CUBPTOC 1 = Normal

2 = Compteur d’éléments

-

Valeur de démarrage CUBPTOC 0,01…1,00 × In 0,01

Valeur de démarrage
d’alarme

CUBPTOC 0,01…1,00 × In 0,01

Multiplicateur de temps CUBPTOC 0,05...15,00 0,01

Type de courbe de fonc-
tionnement 76

CUBPTOC Temps constant ou temps inverse

Type de courbe : 1, 2, 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10, 11, 12, 13, 14, 15, 17,
18, 19

Temporisation de fonc-
tionnement

CUBPTOC 50...200 000 ms 10

Temporisation d’alarme CUBPTOC 50...200 000 ms 10

74 Courant harmonique avant défaut = 1,2 × In, courant défaut harmonique 0,8 × Valeur de démarra-
ge, résultats basés sur la répartition statistique de 1 000 mesures

75 Courant à la fréquence fondamentale = 1,0 × In, harmonique de courant avant défaut = 0,0 × In,
harmonique de courant de défaut = 2,0 × Valeur de démarrage, résultats basés sur la répartition
statistique de 1 000 mesures

76 Pour obtenir des informations supplémentaires, se reporter au tableau des caractéristiques de
fonctionnement
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Table 89: Protection triphasée contre les déséquilibres de courant pour batteries de condensateurs
de dérivation (HCUBPTOC)

Caractéristique Valeur

Précision de fonctionnement En fonction de la fréquence de courant mesurée : fn ± 2 Hz

1,5 % de la valeur définie ou 0,002 × In

Temps de démarrage 77, 78 Généralement 26 ms

Temps de réinitialisation Généralement 40 ms

Rapport de réinitialisation Généralement 0,96

Précision du temps de fonctionnement en mode
temps défini

1 % de la valeur théorique ou ± 20 ms

Précision du temps de fonctionnement en mode
IDMT

5 % de la valeur théorique ou ± 20 ms

Suppression des harmoniques DFT : -50 dB à f = n × fn, où n = 2, 3, 4, 5, …

Table 90: Paramètres principaux de la protection contre le déséquilibre de courant triphasé pour les
batteries de condensateur de dérivation (HCUBPTOC)

Paramètre Fonction Valeur (plage) Seuil

Valeur de démarrage HCUBPTOC 0,01…1,00 × In 0,01

Valeur de démarrage
d’alarme

HCUBPTOC 0,01…1,00 × In 0,01

Multiplicateur de temps HCUBPTOC 0,05...15,00 0,01

Type de courbe de fonc-
tionnement 79

HCUBPTOC Temps constant ou temps inverse

Type de courbe : 1, 2, 3, 4, 5, 6, 7, 8, 9, 10, 11, 12, 13, 14, 15, 17,
18, 19

Temporisation de fonc-
tionnement

HCUBPTOC 40...200 000 ms 10

Temporisation d’alarme HCUBPTOC 40...200 000 ms 10

77 Courant à la fréquence fondamentale = 1,0 × In, harmonique de courant avant défaut = 0,0 × In,
harmonique de courant de défaut = 2,0 × Valeur de démarrage, résultats basés sur la répartition
statistique de 1 000 mesures

78 Inclut le temps de réponse du contact de sortie du signal
79 Pour obtenir des informations supplémentaires, se reporter au tableau des caractéristiques de

fonctionnement
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Table 91: Protection contre la résonance de commutation basée sur le courant pour les batteries de
condensateurs de dérivation (SRCPTOC)

Caractéristique Valeur

Précision de fonctionnement En fonction de la fréquence de courant mesurée : fn ± 2 Hz

Précision de la valeur de fonctionnement :

± 3 % de la valeur définie ou ± 0,002 × In (pour l’harmonique de 2e rang)

± 1,5 % de la valeur définie ou ± 0,002 × In (pour l’harmonique de 3e
rang < harmonique < 10e rang)

± 6 % de la valeur définie ou ± 0,004 × In (pour l’harmonique de >= 10e rang)

Temps de réinitialisation Généralement 45 ms ou maximum 50 ms

Temps de retardement Généralement 0,96

Temps de retardement < 35 ms

Précision du temps de fonction-
nement en mode temps défini

± 1,0 % de la valeur définie ou ± 20 ms

Suppression des harmoniques -50 dB à f = fn

Table 92: Paramètres principaux de la protection contre la résonance de commutation basée sur le
courant pour les batteries de condensateurs shunt (SRCPTOC)

Paramètre Fonction Valeur (plage) Seuil

Valeur de démarrage
d’alarme

SRCPTOC 0,03...0,50 × In 0,01

Valeur de démarrage SRCPTOC 0,03...0,50 × In 0,01

Réglage du rang harmoni-
que

SRCPTOC 1...11 1

Temporisation de fonc-
tionnement

SRCPTOC 120...360 000 ms 1

Temporisation d’alarme SRCPTOC 120...360 000 ms 1

Table 93: Paramètres principaux du détecteur d’anomalies (ANOGAPC)

Paramètre Fonction Valeur (plage) Seuil

Fonctionnement ANOGAPC 1 = on

5 = off

-

Taille de la fenêtre de dé-
tection

ANOGAPC 1 … 10000 1

Niveau d’anomalie PhV ANOGAPC 101…10 000 1

Niveau d’anomalie Res V ANOGAPC 101…10 000 1

Le tableau continue à la page suivante
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Paramètre Fonction Valeur (plage) Seuil

Niveau d’anomalie A ANOGAPC 101…10 000 1

Niveau d’anomalie Res A ANOGAPC 101…10 000 1

Table 94: Protection différentielle de ligne (LN2PLDF)

Caractéristiques Valeur

Précision de fonctionnement En fonction de la fréquence de courant mesurée : fn ± 2 Hz

Seuil bas ± 2,5 % de la valeur définie

Seuil haut ± 2,5 % de la valeur définie

Temps de fonctionnement à seuil haut 80, 81 Minimum Typique Maximum

17 ms 19 ms 22 ms

Temps de réinitialisation Généralement < 40 ms

Rapport de réinitialisation Généralement 0,96

Temps de retardement < 40 ms

Précision du temps de fonctionnement en
mode temps défini

± 1,0 % de la valeur définie ou ± 20 ms

Précision du temps de fonctionnement en
mode temps inverse

± 5,0 % de la valeur théorique ou ± 20 ms 82

Suppression des harmoniques RMS : Aucune suppression

DFT : -50 dB à f = n × fn, où n = 2, 3, 4, 5,…

Crête à crête : Aucune suppression

Table 95: Indicateur de passage de défaut directionnel (FPIPTOC)

Caractéristique Valeur

Précision de fonctionnement Suivant la fréquence de la tension mesurée : f = fn

± 1,5 % de la valeur définie

Précision du temps de démarrage ± 1,0 % de la valeur définie ou ± 40 ms

Précision du temps de fonction-
nement

± 1,0 % de la valeur définie ou ± 30 ms

80 Avec les valeurs par défaut de SV Delay et RSV-delay
81 Mesuré avec puissance de sortie statique. Lorsque le courant différentiel = 2 × valeur de fonction-

nement élevée et fn = 50 Hz
82 Valeur de fonctionnement basse avec multiples dans une plage de 1,5 à 20
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Fonctions d’interconnexion

Table 96: Protection directionnelle à minimum de tension par compensation de puissance réactive
(DQPTUV)

Caractéristique Valeur

Précision de fonctionnement Suivant la fréquence de la tension et du courant mesu-
rés :

fn ± 2 Hz

Plage de la puissance réactive |PF| < 0,71

Puissance :

± 3,0 % ou ± 0,002 × Qn

Tension :

± 1,5 % de la valeur définie ou ± 0,002 × Un

Temps de démarrage83, 84 Généralement 46 ms

Temps de réinitialisation < 50 ms

Rapport de réinitialisation Généralement 0,96

Précision du temps de fonctionnement ± 1,0 % de la valeur définie ou ± 20 ms

Suppression des harmoniques DFT : -50 dB à f = n × fn, où n = 2, 3, 4, 5…

Table 97: Paramètres principaux de la protection directionnelle à minimum de tension par compen-
sation de puissance réactive (DQPTUV)

Paramètre Fonction Valeur (plage) Seuil

Valeur de démarrage ten-
sion

DQPTUV 0,20…1,20 × Un 0,01

Temporisation de fonc-
tionnement

DQPTUV 100...300000 ms 10

Puissance réactive minima-
le

DQPTUV De 0,01 à 0,50 × Sn 0,01

Courant dir. min. DQPTUV 0,02…0,20 × In 0,01

Réduction secteur puiss. DQPTUV 0...10° 1

16.

83 Valeur démarrage = 0,05 × Sn, puissance réactive avant défaut = 0,8 × valeur démarrage, puissan-
ce réactive dépassée 2 fois, résultats basés sur la répartition statistique de 1 000 mesures

84 Inclut le temps de réponse du contact de sortie du signal
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Table 98: Protection de l’alimentation continue à basse tension (LVRTPTUV)

Caractéristique Valeur

Précision de fonctionnement Suivant la fréquence de la tension mesurée : fn ± 2 Hz

± 1,5 % de la valeur définie ou ± 0,002 × Un

Temps de démarrage85, 86 Généralement 40 ms

Temps de réinitialisation Suivant la valeur maximale du Temps de récupération

Précision du temps de fonctionnement ± 1,0 % de la valeur définie ou ± 20 ms

Suppression des harmoniques DFT : -50 dB à f = n × fn, où n = 2, 3, 4, 5…

Table 99: Paramètres principaux de la protection de l’alimentation continue à basse tension
(LVRTPTUV)

Paramètre Fonction Valeur (plage) Seuil

Valeur de démarrage ten-
sion

LVRTPTUV 0,05...1,20 × Un 0,01

Nombre de phases de dé-
marrage

LVRTPTUV 4 = Exactement 1 sur 3

5 = Exactement 2 sur 3

6 = Exactement 3 sur 3

-

Sélection de tension LVRTPTUV 1 = Ph-T la plus haute

2 = Ph-T la plus basse

3 = Ph-Ph la plus haute

4 = Ph-Ph la plus basse

5 = Direct

-

Coordonnées actives LVRTPTUV 1...10 1

Voltage level 1 (Niveau de
tension 1)

LVRTPTUV 0,00...1,20 ms 0,01

Voltage level 2 (Niveau de
tension 1)

LVRTPTUV 0,00...1,20 ms 0,01

Voltage level 3 (Niveau de
tension 1)

LVRTPTUV 0,00...1,20 ms 0,01

Voltage level 4 (Niveau de
tension 1)

LVRTPTUV 0,00...1,20 ms 0,01

Voltage level 5 (Niveau de
tension 1)

LVRTPTUV 0,00...1,20 ms 0,01

Le tableau continue à la page suivante

85 Testé pour Nombre de phases démarrage = 1 sur 3, résultats basés sur la répartition statistique
de 1 000 mesures

86 Inclut le temps de réponse du contact de sortie du signal
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Paramètre Fonction Valeur (plage) Seuil

Voltage level 6 (Niveau de
tension 1)

LVRTPTUV 0,00...1,20 ms 0,01

Voltage level 7 (Niveau de
tension 1)

LVRTPTUV 0,00...1,20 ms 0,01

Voltage level 8 (Niveau de
tension 1)

LVRTPTUV 0,00...1,20 ms 0,01

Voltage level 9 (Niveau de
tension 1)

LVRTPTUV 0,00...1,20 ms 0,01

Voltage level 10 (Niveau de
tension 1)

LVRTPTUV 0,00...1,20 ms 0,01

Temporisation de rétablis-
sement 1

LVRTPTUV 0...300000 ms 1

Temporisation de rétablis-
sement 2

LVRTPTUV 0...300000 ms 1

Temporisation de rétablis-
sement 3

LVRTPTUV 0...300000 ms 1

Temporisation de rétablis-
sement 4

LVRTPTUV 0...300000 ms 1

Temporisation de rétablis-
sement 5

LVRTPTUV 0...300000 ms 1

Temporisation de rétablis-
sement 6

LVRTPTUV 0...300000 ms 1

Temporisation de rétablis-
sement 7

LVRTPTUV 0...300000 ms 1

Temporisation de rétablis-
sement 8

LVRTPTUV 0...300000 ms 1

Temporisation de rétablis-
sement 9

LVRTPTUV 0...300000 ms 1

Temporisation de rétablis-
sement 10

LVRTPTUV 0...300000 ms 1

Fonctions de qualité d’alimentation

Table 100: Variation de tension (PHQVVR)

Caractéristique Valeur

Précision de fonctionnement ± 1,5 % de la valeur définie ou ± 0,2 % de la tension de
référence

Rapport de réinitialisation Généralement 0,96 (Hausse), 1,04 (Baisse, Interruption)

17.
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Table 101: Tableau 93. Déséquilibre de tension (VSQVUB)

Caractéristique Valeur

Précision de fonctionnement ± 1,5 % de la valeur définie ou ± 0,002 × Un

Rapport de réinitialisation Généralement 0,96

Fonctions de contrôle-commande

Table 102: Réenclenchement automatique (DARREC)

Caractéristique Valeur

Précision du temps de fonctionnement ± 1,0 % de la valeur définie ou ± 20 ms

Table 103: Contrôle synchronisme et mise sous tension (SECRSYN)

Caractéristique Valeur

Précision de fonctionnement En fonction de la fréquence de tension mesurée : fn
± 1 Hz

Tension :

± 3,0 % de la valeur définie ou ± 0,01 × Un

Fréquence :

± 10 mHz

Angle phase :

±3°

Temps de réinitialisation < 50 ms

Rapport de réinitialisation Généralement 0,96

Précision du temps de fonctionnement en mode temps
défini

± 1,0 % de la valeur définie ou ± 20 ms

18.
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Table 104: Paramètres principaux de contrôle synchronisme et mise sous tension (SECRSYN)

Paramètre Fonction Valeur (plage) Seuil

Mode sous tension / hors
tension

SECRSYN -1 = off

1 = Tous deux hors tension

2 = L sous tension, B hors
tension

3 = L hors tension, B sous
tension

4 = Bus hors tension, L
quelconque

5 = L hors tension, bus
quelconque

6 = Un sous tension, hors
tension

7 = Les deux ne sont pas
sous tension

-

Différence tension SECRSYN 0,01…0,50 × Un 0,01

Différence de fréquence SECRSYN 0,001…0,100 × fn 0,001

Différence angle SECRSYN 5...90° 1

Mode synchrocheck SECRSYN 1 = off

2 = synchrone

3 = asynchrone

-

Valeur ligne hors tension SECRSYN 0,1…0,8 × Un 0,1

Valeur ligne sous tension SECRSYN 0,2…1,0 × Un 0,1

Tens. max. d’excitation SECRSYN 0,50…1,15 × Un 0,01

Mode de contrôle SECRSYN 1 = continu

2 = commande

-

Impulsion fermeture SECRSYN 200...60000 ms 10

Décalage phase SECRSYN -180...180° 1

Temps min. synchro. SECRSYN 0...60000 ms 10

Tps max synchro SECRSYN 100...6000000 ms 10

Durée d’excitation SECRSYN 100...60000 ms 10

Temps fermeture disj SECRSYN 40...250 ms 10
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Table 105: Démarrage d’urgence (ESMGAPC)

Caractéristique Valeur

Précision de fonctionnement À la fréquence f = fn

± 1,5 % de la valeur définie ou ± 0,002 × Un

Table 106: Paramètres principaux de démarrage d’urgence (ESMGAPC)

Paramètre Fonction Valeur (plage) Seuil

Condition d’arrêt du mo-
teur

ESMGAPC 0,05. 0,20 × In 0,01

Fonctionnement ESMGAPC 1 = on

5 = off

-

Fonctions de surveillance et gestion de l’état

Table 107: Contrôle de l’état du disjoncteur (SSCBR)

Caractéristique Valeur

Précision de mesure du courant ± 1,5 % ou ± 0,002 × In

(à des courants dans une plage de 0,1…10 × In)

± 5,0 %

(à des courants dans une plage de 10…40 × In)

Précision du temps de fonctionnement ± 1,0 % de la valeur définie ou ± 20 ms

Mesure du temps de mouvement +10 ms / -0 ms

Table 108: Compteur d’exécution pour machines et appareils (MDSOPT)

Description Valeur

Précision de mesure de temps d’exécution du moteur87 ± 0,5 %

19.

87 Du relevé, pour un relais autonome, sans synchronisation d’horloge
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Table 109: Supervision de défaillance de fusible (SEQSPVC)

Caractéristique

Temps de fonctionne-
ment88

Fonction NPS Udéfaut = 1,1 × valeur définie
Seuil U inverse

Udéfaut = 5,0 × valeur défi-
nie Seuil U inverse

< 33 ms

< 18 ms

Fonction Delta ΔU = 1,1 × valeur Voltage
change rate (Tx variation
tension) définie

ΔU = 2,0 × valeur Voltage
change rate (Tx variation
tension) définie

< 30 ms

< 24 ms

Fonctions de mesure

Table 110: Mesure courant triphasé (CMMXU)

Caractéristique Valeur

Précision de fonctionnement En fonction de la fréquence de courant mesurée : fn ± 2 Hz

± 0,5 % ou ± 0,002 × In

(à des courants dans une plage de 0,01…4,00 × In)

Suppression des harmoniques DFT : -50 dB à f = n × fn, où n = 2, 3, 4, 5…

RMS : aucune suppression

Table 111: Mesure composante courant (CSMSQI)

Caractéristique Valeur

Précision de fonctionnement En fonction de la fréquence de courant mesurée : f/fn =
± 2 Hz

± 1,0 % ou ± 0,002 × In

à des courants dans une plage de 0,01…4,00 × In

Suppression des harmoniques DFT : -50 dB à f = n × fn, où n = 2, 3, 4, 5…

RMS : aucune suppression

20.

88 Inclut la temporisation du contact de sortie du signal, fn = 50 Hz, tension de défaut avec fréquen-
ce nominale injectée depuis un angle de phase aléatoire, résultats basés sur une distribution
statistique de 1 000 mesures
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Table 112: Mesure du courant résiduel (RESCMMXU)

Caractéristique Valeur

Précision de fonctionnement En fonction de la fréquence de courant mesurée : f/fn ± 2 Hz

± 0,5 % ou ± 0,002 × In

à des courants dans une plage de 0,01…4,00 × In

Suppression des harmoniques DFT : -50 dB à f = n × fn, où n = 2, 3, 4, 5…

RMS : aucune suppression

Table 113: Mesure de la tension triphasée (VMMXU)

Caractéristique Valeur

Précision de fonctionnement En fonction de la fréquence de tension mesurée : fn ± 2 Hz À des
tensions dans une plage de 0,01…1,15 × Un

±0,5 % ou ± 0,002 × Un

Suppression des harmoniques DFT : -50 dB à f = n × fn, où n = 2, 3, 4, 5…

RMS : aucune suppression

Table 114: Mesure de la tension résiduelle (RESVMMXU)

Caractéristique Valeur

Précision de fonctionnement En fonction de la fréquence de courant mesurée : f/fn = ± 2 Hz

±0,5 % ou ± 0,002 × Un

Suppression des harmoniques DFT : -50 dB à f = n × fn, où n = 2, 3, 4, 5…

RMS : aucune suppression

Table 115: Mesure composante tension (VSMSQI)

Caractéristique Valeur

Précision de fonctionnement En fonction de la fréquence de tension mesurée : fn ± 2
Hz À des tensions dans une plage de 0,01…1,15 × Un

±1,0 % ou ± 0,002 × Un

Suppression des harmoniques DFT : -50 dB à f = n × fn, où n = 2, 3, 4, 5…

SSC600 et SSC600 SW 2NGA000233 C

SSC600 and SSC600 SW
Guide de produit

57



Table 116: Mesure énergie et puissance triphasée (PEMMXU)

Caractéristique Valeur

Précision de fonctionnement Aux trois courants dans la plage 0,10…1,20 × In

Aux trois tensions dans la plage 0,50…1,15 × Un

À la fréquence fn ±1 Hz

± 1,5 % pour puissance apparente S

± 1,5 % pour puissance active P et énergie active89

± 1,5 % pour puissance réactive Q et énergie active90

± 0,015 pour le facteur de puissance

Suppression des harmoniques DFT : -50 dB à f = n × fn, où n = 2, 3, 4, 5…

Table 117: Mesure de la fréquence (FMMXU)

Caractéristique Valeur

Précision de fonctionnement ± 5 mHz

(dans la plage de mesure de 35 à 75 Hz)

Autres fonctions

Table 118: Temporisateur d’impulsion (PTGAPC)

Caractéristique Valeur

Précision de fonctionnement ± 1,0 % de la valeur définie ou ± 20 ms

Table 119: Temporisation basculement d’état (8 pcs) (TOFGAPC)

Caractéristique Valeur

Précision de fonctionnement ± 1,0 % de la valeur définie ou ± 20 ms

Table 120: Temporisation basculement d’état (8 pcs) (TONGAPC)

Caractéristique Valeur

Précision de fonctionnement ± 1,0 % de la valeur définie ou ± 20 ms

21.

IHMW

L’IHMW permet d’accéder au dispositif de façon
sécurisée via un navigateur Web. Le serveur
Web utilise une connexion sécurisée (HTTPS)
avec le navigateur en utilisant le cryptage TLS.
L’IHM Web est vérifiée avec Microsoft Edge,
Mozilla Firefox et Google Chrome.

22.
L’IHMW dispose de plusieurs fonctions.

• DEL virtuelles programmables et listes des
événements

• Supervision du système
• Réglage des paramètres
• Affichage des mesures
• Enregistrements de perturbations
• Enregistrements de défauts

89 |PF| > 0,5 qui est égale à |cosφ | > 0,5
90 |PF| < 0,86 qui est égale à |sin φ | > 0,5
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• Diagramme de phases
• Schéma unifilaire
• Importer / exporter les paramètres
• Récapitulatif des rapports
• Sauvegardes de configuration pour les

unités de fusion rattachées
• Auto-surveillance du dispositif
• Qualité d’alimentation avec données

historiques

L’accès à l’IHMW peut se faire en local ou à
distance.

• En local, en connectant l’IHMW au dispositif
via le port IHMW local.

• À distance sur le réseau LAN / WAN.

L’écran de l’IHMW offre des fonctionnalités
d’interface utilisateur en face avant avec
navigation et affichage des menus. En outre,
l’IHMW comprend un schéma unifilaire (SLD)
configurable par l’utilisateur avec indicateur de
position pour l’équipement primaire associé.
L’appareil affiche les valeurs de mesure
correspondantes, à l’exception du schéma
unifilaire par défaut. Le SLD par défaut peut
être modifié en fonction des besoins de
l’utilisateur à l’aide de l’éditeur d’affichage
graphique du PCM600.

Sélection et références

Relays-Online , un outil de numérotation de
commande de nouvelle génération, prend en
charge la création de codes de commande
pour les relais de protection d’ABB en mettant

23.

l’accent, mais pas exclusivement, sur la famille
de produits Relion. Relays-Online est un outil
en ligne facile à employer et présentant
constamment les dernières informations sur les
produits. Le code de commande complet peut
être créé à l’aide de spécifications bien précises,
et le résultat peut être imprimé et envoyé par
courriel. L’inscription est recommandée.

Outils

Le SSC600 est livré sous forme d’unité
préconfigurée et le SSC600 SW sous forme de
machine virtuelle. Il est possible de modifier les
valeurs des réglages par défaut des paramètres
via l’interface utilisateur dans le navigateur Web
(IHM Web) ou le gestionnaire DEI de protection
et de contrôle PCM600 associé au pack de
connectivité spécifique au relais.

Le PCM600 offre des fonctions étendues pour
la configuration du DEI. Par exemple, en
fonction du DEI de protection, des signaux de
DEI, de l’application, de l’affichage graphique et
du schéma unifilaire, et de la communication
CEI 61850, y compris la communication
horizontale GOOSE, peuvent être modifiés avec
le PCM600.

Lorsque l’IHM Web est utilisée, le dispositif
de protection est accessible localement ou
à distance via un navigateur Web. Les
fonctionnalités de l’IHM Web peuvent être
limitées à un accès en lecture seule grâce à un
contrôle d’accès basé sur les rôles.

24.

Table 121: Outils

Description Version

PCM600 2.9 ou ultérieure

Navigateur Web Google Chrome, dernière version

Mozilla Firefox, dernière version

Microsoft Edge, dernière version

Pack de connectivité SSC600 1.54 ou ultérieure

Pour configurer le R-SV, la version
2.13 ou ultérieure du PCM600 est
requise.
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Table 122: Fonctions prises en charge

Fonction IHM Web PCM600

Réglage des paramètres du dispositif ● ●

Enregistrement des réglages des para-
mètres du dispositif dans l’appareil

● ●

Surveillance signaux ● ●

Manipulation de l’enregistreur de pertur-
bations

● ●

Affichage de la DEL d’alarme ● ●

Gestion du contrôle d’accès ● ●

Configuration du signal du dispositif
(matrice des signaux)

- ●

Enregistrement des réglages des para-
mètres du dispositif dans l’outil

- ●

Analyse de l’enregistrement de perturba-
tions

- ●

Exportation/importation de paramètres
XRIO

● ●

Configuration d’affichage graphique - ●

Configuration d’application - ●

Configuration de communication
CEI 61850, GOOSE (configuration de
communication)

- ●

Affichage de schéma de phaseur ● -

Affichage d’événement ● ●

Enregistrement des données d’événe-
ment sur le PC de l’utilisateur

● ●

Surveillance en ligne - ●

● = pris en charge

Cybersécurité

L’appareil prend en charge l’authentification et
l’autorisation utilisateur basées sur les rôles.
Il peut stocker 100 000 événements d’audit
dans une mémoire non volatile. La mémoire non
volatile est basée sur un type de mémoire qui
n’a pas besoin d’une batterie de secours ou d’un
échange régulier de composants pour maintenir
le stockage de la mémoire. Le transfert de
fichiers et l’IHM Web utilisent le chiffrement
TLS pour protéger les données pendant le
transport. Dans ce cas, les protocoles de

25.

communication utilisés sont FTPS et HTTPS.
Certains ports de communication arrière et
les services de protocole optionnels peuvent
être désactivés selon la configuration système
requise.

Références

Le portail go.abb/digitalsubstations fournit des
informations sur l’ensemble de la gamme de
produits et services d’automatisation de la
distribution. Les informations pertinentes les
plus récentes sur les DEI de protection et de
contrôle et les unités de fusion sont disponibles
sur les pages produits correspondantes. Les

26.
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pages sur les produits comprennent un
ensemble complet de documentation sur les
produits.

Fonctions, codes et symboles

Table 123: Protection

Fonction CEI 61850 CEI 60617 ANSI

Protection à maximum de courant non di-
rectionnelle triphasée, seuil bas

PHLPTOC1 3I> (1) 51P-1 (1)

Protection à maximum de courant non di-
rectionnelle triphasée, seuil haut

PHHPTOC1 3I>> (1) 51P-2 (1)

Protection à maximum de courant non di-
rectionnelle triphasée, seuil instantané

PHIPTOC1 3I>>> (1) 50P (1)

Protection à maximum de courant direc-
tionnelle triphasée, seuil bas

DPHLPDOC1 3I> -> (1) 67P/51P-1 (1)

Protection à maximum de courant direc-
tionnelle triphasée, seuil haut

DPHHPDOC1 3I>> -> (1) 67P/51P-2 (1)

Protection non directionnelle contre les dé-
fauts à la terre, seuil bas

EFLPTOC1 Io> (1) 51G/51N-1 (1)

Protection non directionnelle contre les dé-
fauts à la terre, seuil haut

EFHPTOC1 Io>> (1) 51G/51N-2 (1)

Protection non directionnelle contre les dé-
fauts à la terre, seuil instantané

EFIPTOC1 Io>>> (1) 50G/50N (1)

Protection contre les défauts à la terre di-
rectionnelle, seuil bas

DEFLPDEF1 Io> -> (1) 67G/N-1 51G/N-1 (1)

Protection contre les défauts à la terre di-
rectionnelle, seuil haut

DEFHPDEF1 Io>> -> (1) 67G/N-1 51G/N-2 (1)

Protection contre les défauts à la terre ba-
sée sur la mesure d’admittance

EFPADM1 Yo> -> (1) 21YN (1)

Protection contre les défauts à la terre ba-
sée sur la mesure wattmétrique

WPWDE1 Po> -> (1) 32N (1)

Protection contre les défauts à la terre tran-
sitoires / intermittents

INTRPTEF1 Io> -> IEF (1) 67NTEF/NIEF (1)

Protection à maximum de courant inverse NSPTOC1 I2> (1) 46M (1)

Protection contre les discontinuités de pha-
se

PDNSPTOC1 I2/I1> (1) 46PD (1)

Protection contre les surtensions résiduel-
les

ROVPTOV1 Uo> (1) 59G/59N (1)

Le tableau continue à la page suivante
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Fonction CEI 61850 CEI 60617 ANSI

Protection à minimum de tension triphasée PHPTUV1 3U< (1) 27 (1)

Protection triphasée contre les surtensions PHPTOV1 3U> (1) 59 (1)

Protection à minimum de tension directe PSPTUV1 U1< (1) 27PS (1)

Protection à maximum de tension inverse NSPTOV1 U2> (1) 59NS (1)

Protection de fréquence FRPFRQ1 f>/f<,df/dt (1) 81 (1)

Protection à distance DSTPDIS Z< (1) 21P, 21N (1)

Protection triphasée contre les sous-impé-
dances

UZPDIS Z<G (1) 21G (1)

Protection thermique triphasée pour les
dispositifs d’alimentation, les câbles et les
transformateurs de distribution

T1PTTR1 3Ith>F (1) 49F (1)

Protection contre la défaillance d’un dis-
joncteur

CCBRBRF1 3I>/Io>BF (1) 50BF (1)

Courant enclenchement triphasé INRPHAR1 3I2f> (1) 68HB (1)

Protection de fermeture sur défaut CBPSOF1 SOTF (1) SOTF (1)

Déclenchement maître TRPPTRC1 Déclenchement prin-
cipal (1)

94/86 (1)

Protection contre les arcs ARCSARC1 ARC (1) AFD (1)

Protection multifonction MAPGAPC1 MAP (1) MAP (1)

Localisateur de défaut SCEFRFLO1 FLOC (1) FLOC (1)

Protection retour puissance/max puissance
directionnelle

DOPPDPR1 P>/Q> (1) 32R/32O (1)

Protection contre les défauts à la terre ba-
sée sur l’admittance multifréquence

MFADPSDE1 Io> ->Y (1) 67NYH (1)

Indicateur de passage de défaut FPIPTOC1 Io>->FPI 67NFPI

Protection différentielle de ligne LN2PDIF 3Id/I> 87L

Protection à maximum de courant inverse
pour les machines

MNSPTOC1 I2>M (1) 46M (1)

Surveillance de la perte de charge LOFLPTUC1 3I< (1) 37 (1)

Protection contre le blocage de la charge
moteur

JAMPTOC1 Ist> (1) 50TDJAM (1)

Surveillance du démarrage du moteur STTPMSU1 Is2t n< (1) 49,66,48,50TDLR (1)

Protection contre les inversions de phase PREVPTOC1 I2>> (1) 46R (1)

Le tableau continue à la page suivante
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Fonction CEI 61850 CEI 60617 ANSI

Protection contre les surcharges thermi-
ques des moteurs

MPTTR1 3Ième>M (1) 49T/G/C (1)

Protection triphasée contre les surcharges
thermiques, deux constantes de temps

T2PTTR1 3Ith>T/G/C (1) 49T/G/C (1)

Protection différentielle stabilisée et instan-
tanée pour les transformateurs à deux en-
roulements

TR2PTDF1 3dI>T (1) 87T (1)

Protection différentielle numérique stabili-
sée contre les défauts de terre à basse im-
pédance

LREFPNDF1 dIoLo> (1) 87NLI (1)

Protection différentielle du jeu de barres BBPBDF 3Id/I 87BL

Sélection de la zone du jeu de barres ZNRCRC ZNRSRC ZNRSRC

Délestage et rétablissement des charges LSHDPFRQ UFLS/R 81LSH

Commande de changeur de prise avec régu-
lateur de tension (Single-bay Volt-reg)

OLATCC

Détecteur d’anomalies ANOGAPC ANOGAPC ANOGAPC

Protection de surcharge triphasée pour les
batteries de condensateurs de dérivation

COLPTOC 3I> 3I< 51,37,86C

Protection contre les déséquilibres de cou-
rant pour batteries de condensateurs de dé-
rivation

CUBPTOC dl>C 60N

Protection de déséquilibre de courant tri-
phasée pour les batteries de condensateurs
de dérivation

HCUBPTOC 3dI>C 60P

Protection contre la résonance basée sur
le courant pour les batteries de condensa-
teurs de dérivation

SRCPTOC TD> 55ITHD

Table 124: Fonctions d’interconnexion

Fonction CEI 61850 CEI 60617 CEI-ANSI

Protection directionnelle à minimum de ten-
sion par compensation de puissance réacti-
ve

DQPTUV1 Q> ->,3U< (1) 32Q,27 (1)

Protection de l’alimentation continue à bas-
se tension

LVRTPTUV1 U<RT (1) 27RT (1)
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Table 125: Qualité d’alimentation

Fonction CEI 61850 CEI 60617 CEI-ANSI

Distorsion totale demande courant CMHAI1 PQM3I (1) PQM3I (1)

Distorsion harmonique totale tension VMHAI1 PQM3U (1) PQM3V (1)

Variation de tension PHQVVR1 PQMU (1) PQMV (1)

Déséquilibre de tension VSQVUB1 PQUUB (1) PQVUB (1)

Table 126: Contrôle-commande

Fonction CEI 61850 CEI 60617 CEI-ANSI

Contrôle-commande disjoncteur CBXCBR1 I <-> O CB (1) I <-> O CB (1)

Contrôle-commande sectionneur DCXSWI1 I <-> O DCC (1) I <-> O DCC (1)

Contrôle-commande sectionneur de mise à
la terre

ESXSWI1 I <-> O ESC (1) I <-> O ESC (1)

Indication de position sectionneur DCSXSWI1 I <-> O DC (1) I <-> O DC (1)

Indication du sectionneur de mise à la terre ESSXSWI1 I <-> O ES (1) I <-> O ES (1)

Réenclenchement automatique DARREC1 O -> I (1) 79 (1)

Contrôle synchronisme et mise sous tension SECRSYN1 SYNC (1) 25 (1)

Indication position changeur de prises TPOSYLTC1 TPOSM (1) 84M (1)

Démarrage d’urgence ESMGAPC ESTART EST,62

Groupes de réglage des paramètres PROTECTION PROTECTION PROTECTION

Table 127: Surveillance et gestion d’état

Fonction CEI 61850 CEI 60617 CEI-ANSI

Surveillance de l’état du disjoncteur SSCBR1 CBCM (1) CBCM (1)

Compteur d’exécution pour machines et ap-
pareils

MDSOPT1 OPTS (1) OPTM (1)

Supervision de la défaillance du fusible SEQSPVC FUSEF VCM, 60

Table 128: Mesure

Fonction CEI 61850 CEI 60617 CEI-ANSI

Enregistreur de perturbations RDRE1 DR (1) DFR (1)

Enregistrement de défaut FLTRFRC1 FAULTREC (1) FAULTREC (1)

Mesure du courant triphasé CMMXU1 3I (1) 3I (1)

Mesure du courant de séquence CSMSQI1 I1, I2, I0 (1) I1, I2, I0 (1)

Le tableau continue à la page suivante
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Fonction CEI 61850 CEI 60617 CEI-ANSI

Mesure du courant résiduel RESCMMXU1 Io (1) In (1)

Mesure de la tension triphasée VMMXU1 3U (1) 3V (1)

Mesure de la tension résiduelle RESVMMXU1 Uo (1) Vn (1)

Mesure de la tension de séquence VSMSQI1 U1, U2, U0 (1) V1, V2, V0 (1)

Mesure d’alimentation et d’énergie tripha-
sée

PEMMXU1 P, E (1) P, E (1)

Mesure de la fréquence FMMXU1 f (1) f (1)

CEI 61850-9-2 LE réception de valeur échan-
tillonnée

SVRECEIVE_LE SVRECEIVE_LE SVRECEIVE_LE

CEI 61869-9 réception de valeur échantillon-
née

SVRECEIVE_61869 SVRECEIVE_61869 SVRECEIVE_61869

Table 129: Autre

Fonction CEI 61850 CEI 60617 CEI-ANSI

Interrupteur de tension VMSWI VSWI VSWI

Somme de courant CMSUM CSUM CSUM

Interrupteur de courant CMSWI CMSWI CMSWI

Temporisateur d’impulsion minimum TPGAPC1 TP (1) TP (1)

Temporisateur d’impulsion minimum (réso-
lution à la seconde)

TPSGAPC1 TPS (1) TPS (1)

Temporisateur d’impulsion minimum (réso-
lution à la minute)

TPMGAPC1 TPM (1) TPM (1)

Temporisateur d’impulsion (8 pcs) PTGAPC1 PT (1) PT (1)

Temporisation désactivée (8 pcs) TOFGAPC1 TOF (1) TOF (1)

Temporisation activée (8 pcs) TONGAPC1 TON (1) TON (1)

Set-Reset (8 pcs) SRGAPC1 SR (1) SR (1)

Déplacement (8 pcs) MVGAPC1 MV (1) MV (1)

Point de contrôle générique (16 pcs) SPCGAPC1 CPS (1) CPS (1)

Mise à l’échelle valeur analogique SCA4GAPC1 SCA4 (1) SCA4 (1)

Déplacement valeur entière MVI4GAPC1 MVI4 (1) MVI4 (1)

Supervision du maître de l’horloge GNRLLTMS GNRLLTMS GNRLLTMS

CEI 61850-1 MMS MMSLPRT MMSLPRT MMSLPRT

Le tableau continue à la page suivante
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Fonction CEI 61850 CEI 60617 CEI-ANSI

CEI 61850-1 GOOSE GSELPRT GSELPRT GSELPRT

Contrôle local / à distance CONTROL CONTROL CONTROL

Formulaire de commande

Table 130: Exemple de codes de commande

Chiffres des codes de commande

1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17

S B A C A N A N A A A 1 A N N 1 6G

Table 131: Réf. commerciale

Nom Caractères
autorisés

Code Description Chiffres des codes
de commande

1 2 3 4 5 6

Produit de ba-
se

0-9 ou A-Z S Unité de base SSC600 S

Standard 0-9 ou A-Z B Global B

Pack applica-
tion principale

0-9 ou A-Z A

B

Fonctions de protection de base, commande, mesure, surveillan-
ce et logique

Fonctions de commande, mesure, surveillance et logique, dont
détecteur d’anomalie.

A

Pack d’applica-
tion de câble /
ligne

0-9 ou A-Z C

A

B

C

D

E

N

Pack d’application de câble / ligne pour 5 lignes d’alimentation

Pack d’application de câble / ligne pour 10 lignes d’alimentation

Pack d’application de câble / ligne pour 15 lignes d’alimentation

Pack d’application de câble / ligne pour 20 lignes d’alimentation

Pack d’application de câble / ligne pour 30 lignes d’alimentation

Aucun

Pack d’applica-
tion avancé de
câble / ligne

0-9 ou A-Z A

Le tableau continue à la page suivante
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Nom Caractères
autorisés

Code Description Chiffres des codes
de commande

1 2 3 4 5 6

A

B

C

D

E

N

Pack d’application avancé de câble / ligne pour 5 lignes d’alimen-
tation

Pack d’application avancé de câble / ligne pour 10 lignes d’ali-
mentation

Pack d’application avancé de câble / ligne pour 15 lignes d’alimen-
tation

Pack d’application avancé de câble / ligne pour 20 lignes d’ali-
mentation

Pack d’application avancé de câble / ligne pour 30 lignes d’ali-
mentation

Aucun

Pack d’applica-
tion supplé-
mentaire

0-9 ou A-Z A

B

C

N

Protection du condensateur de dérivation

Protection différentielle de ligne

Condensateur de dérivation + protection différentielle de ligne

Inutilisé

N

Table 132: Réf. commerciale

Nom Caractères
autorisés

Code Description Chiffres des codes
de commande

7 8 9 10 11 12

Pack d’appli-
cation de
transforma-
teur

A-9 ou A-Z A

A

B

N

Pack d’application de transformateur pour 2 lignes
d’alimentation

Pack d’application de transformateur pour 4 lignes
d’alimentation

Aucun

Pack d’appli-
cation moteur

A-9 ou A-Z N

Le tableau continue à la page suivante

SSC600 et SSC600 SW 2NGA000233 C

SSC600 and SSC600 SW
Guide de produit

67



Nom Caractères
autorisés

Code Description Chiffres des codes
de commande

7 8 9 10 11 12

A

B

C

D

E

N

Pack d’application de moteur pour 5 lignes d’alimen-
tation

Pack d’application de moteur pour 10 lignes d’ali-
mentation

Pack d’application de moteur pour 15 lignes d’ali-
mentation

Pack d’application de moteur pour 20 lignes d’ali-
mentation

Pack d’application moteur pour 30 lignes d’alimenta-
tion

Aucun

Connectivité
du bus de
processus CEI
61850-9-2LE

A-9 ou A-Z A

1

A

B

C

D

Connectivité avec jusqu’à 5 unités de fusion/relais

Connectivité avec jusqu’à 10 unités de fusion/relais

Connectivité avec jusqu’à 15 unités de fusion/relais

Connectivité avec jusqu’à 20 unités de fusion/relais

Connectivité avec jusqu’à 30 unités de fusion/relais

Communica-
tion

A-9 ou A-Z A

B

Pas de cartes de communication additionnelles

Ethernet 1000Base SX (2 x LC avec PRP)

A

Protocole de
communica-
tion

A-9 ou A-Z A

B

C

CEI 61850

CEI 61850 et CEI 104

CEI 61850 et DNP3

A

Langue 1-9 1 Anglais 1

Table 133: Réf. commerciale

Nom Caractère
s
autorisés

Code Description Chiffres des
codes de
commande

13 14 15 16 17

Interface uti-
lisateur

A-9 ou A-Z A IHMW par défaut A

Pack d’appli-
cation spécial
au niveau cel-
lule

A-9 N

Le tableau continue à la page suivante
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Nom Caractère
s
autorisés

Code Description Chiffres des
codes de
commande

13 14 15 16 17

A

B

C

D

E

F

G

N

Qualité d’alimentation

Régulation de la tension

Protection à distance

Qualité d’alimentation + régulation de tension

Qualité d’alimentation + protection sur la distance

Régulation de tension + protection sur la distance

Qualité d’alimentation + régulation de tension + protec-
tion sur la distance

Aucun

Pack d’appli-
cation spécial
multi-cellules

A-9 ou A-Z N

A

B

C

D

E

F

G

N

Protection contre les arcs

Fréquence de délestage des charges

Protection contre les arcs + Fréquence de délestage des
charges

Protection différentielle du jeu de barres

Protection contre les arcs + Protection différentielle du jeu
de barres

Fréquence de délestage des charges + Protection différen-
tielle du jeu de barres

Protection contre les arcs + Fréquence de délestage des
charges + Protection différentielle du jeu de barres

Aucun

Puissance

alimentation

1-9 1

2

Alimentation électrique redondante : 2 x HV alimentation
électrique (100-250V CA/CC)

Alimentation électrique redondante : 2 x LV alimentation
électrique (36-72V CC)

1

Produit

version

1-9 | A-9 6G 1.5 6G

Packs d’applications

Base App

Le pack d’application « Base App » est toujours inclus dans le SSC600 et contient les instances
de fonctions suivantes. Le nombre de fonctions de commande du disjoncteur et de fonctions du
récepteur SMV dépend de la sélection du chiffre 9.

29.1
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Table 134: Fonctions de protection

Nom de la fonction Nom CEI 61850 Nombre d’instances

Protection non directionnelle à maximum de courant tripha-
sée, seuil bas

PHLPTOC 60

Protection non directionnelle à maximum de courant tripha-
sée, seuil haut

PHHPTOC 30

Protection triphasée a maximum de courant non directionnel-
le, seuil instantané

PHIPTOC 30

Protection contre les défauts à la terre non directionnelle,
seuil bas

EFLPTOC 30

Protection contre les défauts à la terre non directionnelle,
seuil haut

EFHPTOC 30

Protection non directionnelle contre les défauts à la terre,
seuil instantané

EFIPTOC 30

Protection à maximum de courant inverse NSPTOC 60

Protection contre les surtensions résiduelles ROVPTOV 60

Protection triphasée contre les sous-tensions pour 10 alimen-
teurs (jusqu’à 4 sections de bus)

PHPTUV 60

Protection triphasée contre les surtensions pour 10 alimen-
teurs (jusqu’à 4 sections de bus)

PHPTOV 30

Protection à minimum de tension directe pour 10 alimenteurs
(jusqu’à 4 sections de bus)

PSPTUV 60

Protection à maximum de tension inverse pour 10 alimenteurs
(jusqu’à 4 sections de bus)

NSPTOV 30

Protection de la fréquence pour 4 sections de bus FRPFRQ 60

Protection contre les défaillances du disjoncteur CCBRBRF 30

Courant enclenchement triphasé INRPHAR 30

Protection de fermeture sur défaut CBPSOF 30

Déclenchement maître TRPPTRC 30

Protection analogique multifonction MAPGAPC 60

Obturateur de charge LBRDOB 30
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Table 135: Contrôle-commande

Nom de la fonction Nom CEI 61850 Nombre d’instances

Contrôle-commande disjoncteur CBXCBR 60

Contrôle sectionneur DCXSWI 60

Contrôle interrupteur terre ESXSWI 30

Indication de position sectionneur DCSXSWI 90

Indicateur de position de l’interrupteur terre ESSXSWI 60

Table 136: Surveillance de l’état

Nom de la fonction Nom CEI 61850 Nombre d’instances

Contrôle de l’état du disjoncteur SSCBR 30

Table 137: Mesure

Nom de la fonction Nom CEI 61850 Nombre d’instances

Mesure du courant triphasé CMMXU 30

Mesure du courant de séquence CSMSQI 30

Mesure du courant résiduel RESCMMXU 30

Mesure de la tension triphasée VMMXU 30

Mesure de la tension résiduelle RESVMMXU 30

Mesure de la tension de séquence VSMSQI 30

Mesure d’alimentation et d’énergie triphasée PEMMXU 30

Mesure de la fréquence pour 4 sections de bus FMMXU 30

Table 138: Indication LED classique

Nom de la fonction Nom CEI 61850 Nombre d’instances

Contrôle des indications des LED LEDPTRC 1

Table 139: Fonctions de consignation

Nom de la fonction Nom CEI 61850 Nombre d’instances

Enregistreur de perturbations RDRE 1

Enregistreur de défauts FLTRFRC 1
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Table 140: Autres fonctionnalités

Nom de la fonction Nom CEI 61850 Nombre d’instances

Porte OR avec deux entrées OR2 800

Porte OR avec six entrées OR6 400

Porte OR avec vingt entrées OR20 200

Porte AND avec deux entrées ET2 800

Porte AND avec six entrées AND6 400

Porte AND avec vingt entrées AND20 200

Porte XOR avec deux entrées XOR2 200

Porte de négation NOT 400

Sélectionne la valeur analogique la plus élevée des trois en-
trées

MAX3 200

Sélectionne la valeur analogique la plus basse des trois en-
trées

MIN3 200

Donne une impulsion au front montant détecté dans l’entrée R_TRIG 100

Donne une impulsion au front descendant détecté dans l’en-
trée

F_TRIG 100

Fonction SWITCHR SWITCHR 600

Bascule SR, non volatile SR 200

Temporisateur d’impulsion minimum, deux canaux TPGAPC 80

Résolution à la seconde du temporisateur d’impulsion mini-
mum, deux canaux

TPSGAPC 20

Résolution à la minute du temporisateur d’impulsion mini-
mum, deux canaux

TPMGAPC 20

Temporisateur d’impulsion, huit canaux PTGAPC 40

Temporisation désactivée, huit canaux TOFGAPC 80

Temporisation activée, huit canaux TONGAPC 80

Bascule SR, huit canaux avec SRGAPC 80

mémoire volatile

Bouge, huit canaux MVGAPC 40

Détecteur d’anomalies ANOGAPC 30

Supervision de la défaillance du fusible SEQSPVC 10

Le tableau continue à la page suivante
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Nom de la fonction Nom CEI 61850 Nombre d’instances

Crée des événements basés sur les valeurs entières, quatre
canaux

MVI4GAPC 20

Fonction mise à l’échelle valeur analogique et création d’évé-
nement, quatre canaux

SCA4GAPC 80

Fonction relative au récepteur de flux SMV SMVRECEIVE 5...30

Informations binaires GOOSE reçues GOOSERCV_BIN 600

Informations binaires doubles GOOSE reçues GOOSERCV_DP 200

Informations de valeur mesurée GOOSE reçues GOOSERCV_MV 200

Informations de valeur entière 8 bits GOOSE reçues GOOSERCV_INT8 200

Informations de valeur entière 32 bits GOOSE reçues GOOSERCV_INT32 200

Informations de verrouillage GOOSE reçues GOOSERCV_INTL 200

Informations de valeur mesurée (phaseur) GOOSE reçues GOOSERCV_CMV 80

Informations de valeur d’énumérateur GOOSE reçues GOOSERCV_ENUM 200

Somme de courant CMSUM 30

Interrupteur de tension VMSWI 20

Interrupteur de courant CMSWI 20

Pack d’application de câble / ligne

Le pack d’application de câble / ligne peut être sélectionné avec le code de commande à 4 chiffres et
il peut également être sélectionné pour 5, 10, 15, 20 ou 30 lignes d’alimentation. La taille du pack a
une influence sur le nombre d’instances d’options disponibles. Le contenu du pack est décrit dans le
tableau ci-dessous.

Nom de la fonction Nom CEI 61850

Nombre d’instances

5 lignes
d’alimen
tation

10 ligne
s
d’alimen
tation

15 ligne
s
d’alimen
tation

20 ligne
s
d’alimen
tation

30 ligne
s
d’alimen
tation

Protection à maximum de courant direc-
tionnelle triphasée, seuil bas

DPHLPDOC 15 30 45 60 90

Protection à maximum de courant direc-
tionnelle triphasée, seuil haut

DPHHPDOC 5 10 15 20 30

Protection contre les défauts à la terre di-
rectionnelle, seuil bas

DEFLPDEF 15 30 45 60 90

Le tableau continue à la page suivante
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Nom de la fonction Nom CEI 61850

Nombre d’instances

5 lignes
d’alimen
tation

10 ligne
s
d’alimen
tation

15 ligne
s
d’alimen
tation

20 ligne
s
d’alimen
tation

30 ligne
s
d’alimen
tation

Protection contre les défauts à la terre di-
rectionnelle, seuil haut

DEFHPDEF 5 10 15 20 30

Protection triphasée directionnelle à maxi-
mum de courant (retour de puissance)

DOPPDPR 5 10 15 20 30

Protection contre les discontinuités de
phase

PDNSPTOC 10 20 30 40 60

Protection thermique triphasée pour les
dispositifs d’alimentation, les câbles et les
transformateurs de distribution

T1PTTR 10 20 30 40 60

Indicateur de passage de défaut FPIPTOC 5 10 15 20 30

Réenclenchement automatique DARREC 5 10 15 20 30

Contrôle synchronisme et mise sous ten-
sion

SECRSYN 5 10 15 20 30

Pack d’application avancé de câble / ligne

Le pack d’application avancé de câbe / ligne peut être sélectionné avec le code de commande à
5 chiffres et il peut également être sélectionné pour 5, 10, 15, 20 ou 30 lignes d’alimentation. La taille
du pack a une influence sur le nombre d’instances d’options disponibles. Le contenu du pack est décrit
dans le tableau ci-dessous.

Table 141: Protection

Nom de la fonction Nom CEI 61850

Nombre d’instances

5 lignes
d’alimen
tation

10 ligne
s
d’alimen
tation

15 ligne
s
d’alimen
tation

20 ligne
s
d’alimen
tation

30 ligne
s
d’alimen
tation

Protection contre les défauts de terre ba-
sée sur la mesure d’admittance

EFPADM 15 30 45 60 90

Protection contre les défauts de terre ba-
sée sur l’admittance multifréquence

MFADPSDE 15 30 45 60 90

Protection contre les défauts de terre ba-
sée sur la mesure wattmétrique

WPWDE 15 30 45 60 90

Protection contre les défauts de terre tran-
sitoires / intermittents

INTRPTEF 5 10 15 20 30

Le tableau continue à la page suivante
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Nom de la fonction Nom CEI 61850

Nombre d’instances

5 lignes
d’alimen
tation

10 ligne
s
d’alimen
tation

15 ligne
s
d’alimen
tation

20 ligne
s
d’alimen
tation

30 ligne
s
d’alimen
tation

Localisateur de défaut SCEFRFLO 5 10 15 20 30

Protection directionnelle à minimum de
tension par compensation de puissance ré-
active

DQPTUV 5 10 15 20 30

Protection de l’alimentation continue à
basse tension

LVRTPTUV 15 30 45 60 90

Pack d’application de transformateur

Le pack d’application de transformateur peut être sélectionné avec le code de commande à 7 chiffres
et il peut également être sélectionné pour 2 ou 4 alimenteurs. La taille du pack a une influence sur le
nombre d’instances d’options disponibles. Le contenu du pack est décrit dans le tableau ci-dessous.

Table 142: Protection

Nom de la fonction Nom CEI 61850

Nombre
d’instances

2 alimenteu
rs

4 alimenteu
rs

Protection triphasée contre les surcharges thermiques
pour les transformateurs de puissance, deux constantes
de temps

T2PTTR 2 4

Protection différentielle stabilisée et instantanée pour les
transformateurs à deux enroulements

TR2PTDF 2 4

Protection différentielle numérique stabilisée contre les
défauts à la terre à basse impédance

LREFPNDF 2 4

Table 143: Contrôle-commande

Nom de la fonction Nom CEI 61850

Nombre
d’instances

2 alimenteu
rs

4 alimenteu
rs

Indication position changeur de prise TPOSYLTC 2 4
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Pack d’application moteur

Le pack d’application moteur peut être sélectionné avec le code de commande à 8 chiffres et il peut
également être sélectionné pour 5, 10, 15, 20 ou 30 alimenteurs. La taille du pack a une influence sur le
nombre d’instances d’options disponibles. Le contenu du pack est décrit dans le tableau ci-dessous.

Table 144: Protection

Nom de la fonction Nom CEI 61850

Nombre d’instances

5 alimen
teurs

10 alime
nteurs

15 alime
nteurs

20 alime
nteurs

30 alime
nteurs

Protection à maximum de courant inverse
pour les moteurs

MNSPTOC 10 20 30 40 60

Surveillance de la perte de charge LOFLPTUC 5 10 15 20 30

Protection contre le blocage de la charge
moteur

JAMPTOC 5 10 15 20 30

Surveillance du démarrage du moteur STTPMSU 5 10 15 20 30

Protection contre les inversions de phase PREVPTOC 5 10 15 20 30

Protection contre les surcharges thermi-
ques des moteurs

MPTTR 5 10 15 20 30

Pack d’application spéciale

Des applications facultatives spéciales peuvent être sélectionnées grâce aux codes de commande 14
et 15. Le contenu du pack est décrit dans le tableau ci-dessous.

Table 145: Special AppPack

Nom de la fonction Nom CEI 61850 Nombre d’instances

Protection contre les coups d’arc

(multi-baies)

ARCSARC 90

Délestage et relestage dans 4 sections de bus

(multi-baies)

LSHDPFRQ 30

Commande de changeur de prise avec régulateur de
tension (Single-bay Volt-reg)

OLATCC 4

Protection à distance DSTPDIS 30

Distorsion de la demande totale actuelle et des harmo-
niques (TDD et THD)

(PQI à une travée)

CH00MHAI 30

Distorsion harmonique totale (THD) de la tension (PQU
à une baie)

VH00MHAI 30

Le tableau continue à la page suivante
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Nom de la fonction Nom CEI 61850 Nombre d’instances

Variation de tension (PQU à une travée) PHQVVR 30

Déséquilibre de tension (PQU à une travée) VSQVUB 30

Protection différentielle du jeu de barres BBPBDF 2

Sélection de la zone du jeu de barres ZNRCRC 60

Pack d’application supplémentaire

Un ensemble d’applications supplémentaires peut être sélectionné avec le code de commande Digit 6.
Le contenu du pack est décrit dans le tableau ci-dessous.

Table 146: AppPack supplémentaire

Nom de la fonction Nom CEI 61850 Nombre d’instances

Protection de surcharge triphasée
pour les batteries de condensateurs
de dérivation

COLPTOC 4

Protection contre les déséquilibres
de courant pour batteries de con-
densateurs de dérivation

CUBPTOC 12

Protection de déséquilibre de cou-
rant triphasée pour les batteries de
condensateurs de dérivation

HCUBPTOC 8

Protection contre la résonance ba-
sée sur le courant pour les batteries
de condensateurs de dérivation

SRCPTOC 4

Protection différentielle de ligne LN2PDIF 4
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ABB Distribution Solutions

Digital Substation Products

P.O.Box 699

FI-65101 VAASA, Finland

Phone: +358 10 22 11

ABB India Ltd,

Digital Substation Products

Maneja Works

Vadodara-390013, India

Phone: +91 265 6724402

Fax: +91 265 6724407

abb.com/mediumvoltage
abb.com/relion
go.abb/digitalsubstations
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